LDM-Ventile
mit elektromechanischen Antrieben
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Berechnung des Koeffizienten Kv

Die praktische Berechnung erfolgt unter Berticksichtigung des
Regelkreiszustandes und der Arbeitsbedingungen des
Mediums nach den unten genannten Formeln. Das Regel-
ventil muf in der Lage sein, den unter den gegebenen Bedin-
gungen maximalen Durchflud zu regeln. Dabei ist zu prifen,
ob auch der kleinste zu regelnde Durchflul noch regelbar ist.

Bedingung: Regelverhalinis des Ventils r > Kvs / Kv,,

Wegen der mdglichen Minustoleranz von 10% des Kv, -
Wertes gegenuiber Kvs und der Forderung nach Regelbarkeit
im maximalen DurchfluRbereich (DurchfluRsenkung und -
erh6hung) empfiehlt der Hersteller, den Kvs-Wert des
Regelventils grofRer als den maximalen Betriebswert Kv
einzustellen:

Kvs =1.1 - 1.3 Kv

Dabei ist zu beachten, wie weit bereits in der Berechnung
berucksmhtngt wurde, ob der Wert Q,, eine “Sicherheits-
zugabe” enthalt, die eine Uberdimensionierung der Armatur
zur Folge haben kdnnte.

Relationen fiir die Berechnung Kv

Druckverlust Druckverlust
p, > p,/2 Ap 2 p,/2
Ap <p,/2 p, £ p,/2
Flussigkeit %x/ fﬁ
Q, .[pT, 2.Q,

oo Gas 5141\ Ap.p, 5141.p, P
Uberhitzter Q, v, Q, .| 2v
Dampf 100 ¥ Ap 100 p1
Gesattigter Q. .| V..X Q, V.X
Dampf 100 ¥ Ap 100 p1

Uberkritische Stromung von Dampf und
Gasen

Bei einem Uberkritischem Druckverhaltnis (p, /p, < 0.54)
erreicht die Stromung im engsten Durchmesser Schallge-
schwindigkeit. Das kann Ursache flr erhéhte Lautstarke sein.
Dann sollte man ein Drosselsystem mit geringer Gerausch-
entwicklung verwenden (mehrstufige Druckreduzierung,
Dampfungsblende am Ausgang).

GrofRen und Einheiten

Konzipieren der Charakteristik unter
Beriicksichtigung des Ventilhubs

Zur Auswahl der Ventilcharakteristik sollte Gberprift werden,
welchen Hub die Armatur in verschiedenen Betriebs-
zustanden erreicht. Diese Kontrolle empfehlen wir
mindestens je einmal bei minimaler, nominaler und maximaler
angenommener DurchfluBmenge. Bei der Auswahl der
Charakteristik sollte man sich danach richten, mdglichst die
ersten und letzten 5-10% Hub zu vermeiden.

Zur Berechnung des Hubs bei verschiedenen Betriebs-
regimen und Charakteristiken kann unser Berechnungspro-
gramm VENTILY genutzt werden. Das Programm ist zur
kompletten Planung der Armatur von der Berechnung des
Koeffizienten Kv bis zur Festlegung des konkreten Armaturtyps
einschliellich Antrieb geeignet.

VentildurchfluBRcharakteristiken
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L - lineare Charakteristik
Kv/Kv,, =0.0183 + 0.9817 . (H/H,,,)

R - gleichprozentige Charakteristik (4-prozentig)

Kv/Kv,,, = 0.0183 . g "0
P - parabolische Charakteristik

Kv/Kv,, =0.0183 + 0.9817 . (H/H,,,f
S - LDMspline®-Charakteristik

Kv/Kv.q = 0.0183 +0.269 . (H/H,,, ) - 0.380 . (H/Hmo)
+1.096 . (H/Hmo) 0.194 . (H/Hm)
-0.265 . (H/H,, Y+ 0.443 . (HH, Y

Bezeichnung Einheit Bezeichnung der Grolie

Kv m°.h” DurchfluRkoeffizient bei einheitlichen DurchfluBbedingungen

KV, m?®.h" Durchflukoeffizient bei Nennhub

Kv,. m?®.h" DurchfluRkoeffizient bei Minimaldurchflu®

Kvs m°.h" NenndurchfluRkoeffizient

Q m°.h" DurchfluRvolumen im Betriebszustand (T,,p,)

Q, Nm?.h' Durchfluvolumen im Normalzustand (0°C, 0.101 MPa)

Q, kg.h" DurchfluBmenge im Betriebszustand (T,, p,)

P, MPa Absoluter Druck vor dem Regelventil

[ MPa Absoluter Druck hinter dem Regelventil

Ps MPa Absoluter Druck des gesattigten Dampfes bei gegebener Temperatur (T,)
Ap MPa Druckabfall am Regelventil (Ap = p,- p,)

P kg.m?® Dichte des Arbeitsmediums im Betriebszustand (T,, p,)

Pa kg.Nm* Dichte des Gases im Normalzustand (0°C, 0.101 Mpa)

v, m°’.kg" MeRvolumen des Dampfes bei Temperatur T, und Druck p,

v m*.kg’ MeRvolumen des Dampfes bei Temperatur T, und Druck p, /2

T, K Absolute Temperatur vor dem Ventil (T,=273 +t,)

X 1 Relativer Mengeninhalt des gesattigten Dampfes im nassen Dampf
r 1 Regelverhaltnis
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Prinzipien zur Wahl des Kegeltyps

Bei uberkritischen Druckabfallen bei einem Eingangsiber-
druck von p, 2 0,4 Mpa zum Regeln von gesattigtem Dampf
keine Kegel mit Ausschnitten verwenden. In diesen Fallen
empfehlen wir, Lochkegel zu verwenden. Das gilt auch, wenn
Gefahr von Kavitation wegen groRem Druckabfall oder Ero-
sion der Armaturgehdusewande wegen hoher Geschwin-
digkeit des zu regelnden Mediums besteht.

Bei Verwendung eines geformten Kegels (wegen geringem
Kvs) fur Uberkritischem Druck-abfall sind sowohl Kegel als
auch Sitz mit Hartmetall-Aufschweilung zu wahlen.

Stopfbuchsen-O -Ring EPDM

Diese Stopfbuchse ist fur nicht aggressive Medien bei
Betriebstemperaturen von 0 bis +140°C bestimmt. Sie zeich-
net sich durch hohe Zuverlassigkeit und langandauernde
Dichtheit aus und behalt ihre Dichtfunktion auch bei leicht
beschadigter Spindel. Niedrige Reibungskrafte ermdg-lichen
die Verwendung von Antrieben mit niedriger Stellkraft. Die
Lebensdauer der Dichtringe ist abhangig von den
Betriebsbedingungen und betragt im Durchschnitt mehr als
400000 Zyklen.

Fir RV 102, RV 103 Far RV 2xx

Stopfbuchsen - DRSpack®(PTFE)

Das DRSpack® (Direct Radial Sealing pack) ist eine Stopf-
buchse mit hoher Dichtfahigkeit bei niedrigem und hohem
Betriebsdruck. Der am meisten benutzte Typ ist geeignet flr
Temperaturen von 0 bis 260°C. Der pH-Wert-Bereich liegt bei
0 bis 14. Die Stopfbuchse erméglicht die Verwendung von
Antrieben mit niedriger Stellkraft. Die Konstruktion ermoglicht
den einfachen Austausch der gesamten Buchse. Die durch-
schnittliche Lebensdauer des DRSpack®liegt bei Gber 500 000
Zyklen

Stopfbuchsen - Graphit

Dieser Stopfbuchsentyp kann bei Temperaturen bis zu 550°C
verwendet werden. Der pH-Wert-Bereich liegt bei 0 bis 14. Die
Buchsen kénnen durch Anziehen der Stopfbuchsenschraube

Lebensdauer der Faltenbalgstopfbuchse

oder Zugabe eines weiteren Dichtringes “nachgedichtet”
werden. Aufgrund der hohen Dichtkraft ist die Graphit-Stopf-
buchse nur fur Antriebe mit grofRer Stellkraft geeignet.

Stopfbuchsen - Faltenbalg

Die Faltenbalg-Stopfbuchse ist fiir niedrige und hohe Tempe-
raturen von -50 bis 550 °C geeignet. Sie garantiert die absolute
Dichtheit des Ventils gegenuber seiner duferen Umgebung.
Sie wird standardmaRig mit PTFE-Sicherheitsbuchse verwen-
detund erfordert keine grof3en Stellkrafte.

e

p

Verwendung der Faltenbalgstopfbuchse
Die Faltenbalgstopfbuchse ist fur Anwendungen mit stark
aggressiven, giftigen oder sonstigen gefahrlichen Medien
geeignet, bei denen absolute Dichtheit des Ventils verlangt
wird. In solchen Fallen muf® auch die Vertraglichkeit der fur
Gehause und Innenteile der Armatur verwendeten Materialien
mit dem entsprechenden Medium geprift werden. Bei beson-
ders gefahrlichen Flussigkeiten wird empfohlen, einen Falten-
balg mit Sicherheitsdichtung zu verwenden, die ein Entwei-
chen des Mediums bei Beschadigung des Faltenbalgs verhin-
dert.

Der Faltenbalg ist auch eine hervorragende LOsung bei
Mediumtemperaturen unter dem Gefrierpunkt, bei denen das
Anfrieren der Spindel einen vorzeitigen Verschlei3 der
Dichtung verursacht, oder bei hohen Temperaturen, bei denen
erauch als Kiihler dient.

Stellverhaltnis

Das Verhaltnis von maximalem Durchflusskoeffizient zu
minimalem Durchflusskoefizient wird Stellverhaltnis gennant.
Das ist praktisch Vehaltnis von maximalem regelbarem
Durchfluss zu minimalem regelbarem Durfluss. Minimaler
regulierbarer Durchfluss istimmer groRer als 0.

. Temperatur
Faltenbalgmaterial
aftenbaigmateria 200°C 300°C 400°C 500°C 550°C
1.4541 100 000 40 000 28 000 7000 nicht geeignet
14571 90 000 34000 22 000 13 000 8 000

Die Tabellenwerte zeigen die garantierten Mindestanzahlen
von Zyklen bei vollem Ventilhub mit maximalem Ausziehen und
Zusammendruck des Faltenbalgs. Bei Regelvorgangen, wo

sich der Kegel nur um die mittlere Position bewegt und nicht
den vollen Hub nutzt, ist die Lebensdauer um ein Vielfaches
héher und hangt von den konkreten Bedingungen ab.
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Vereinfachte Auslegung eines
Durchgangs-Regelventils

Medium Wasser, 155 C, stat. Druck an der Anschluf-
stelle 1000 kPa (10 bar), Ap,s = 80 kPa (0,8 bar),
ApLE\TUNG =15 kPa (0115 bar)! ApVERBRAUCHER = 25 kPa
(0,25 bar), NominaldurchfluR Q,., = 8 m®.h", Minimal-
durchflu® Q,,,=1,3m’.h".

Geg.:

Apmsp = AvaNT\L+ Ap\/ERBRAUCHER + ApLEITUNG
Ap\/EN'rle Apmsp' ApVERE!RAUCHER - ApLEITUNG =80-25-15=40kPa (0,4 bar)

- Qo - 8 _ 3 -t
Kv TP =104 12,7 m*.h

Sicherheitszugabe zur Herstellertoleranz (unter der Voraus-
setzung, dafl der Durchflu Q nicht Gberdimensioniert wurde):

Kvs=(1,1bis 1,3).Kv=(1,1bis 1,3).12,7=14 bis 16,5 m*.h"

Aus der Reihe der Kv-Werte wahlen wir den am nachsten
liegenden Kvs-Wert aus, d.h. Kvs = 16 m*.h". Diesem Wert ent-
spricht die Nennweite DN 32. Wahlen wir ein Flanschventil PN 16
aus FormguR mit Sitzdichtung Metall-PTFE, PTFE-Stopfbuchse
und gleichprozentiger DurchfluRcharakteristik, erhalten wir die
Typennummer:

RV 21x XXX 1423 R1 16/220-32

xim Ventilcode (21x) kennzeichnet seine Ausfiihrung (direkt oder
revers) und hangt vom verwendeten Antrieb ab, der nach Bedarf
des Regelsystems gewahlt wird (Typ, Hersteller, Spannung,
Regelart, erforderliche Stellkrafte u.a.)

Druckverlust des Ventils bei voller

Offnung und gegebenem Durchfluf
8

— QNOM 2_ (O Y _
ApVENT,LHWD—(KVS) -(1 > )2- 0,25 bar (25 kPa)

Der so errechnete reelle Druckverlust der Regelarmatur sollte
bei der hydraulischen Netzberechnung berlcksichtigt
werden.

Autoritat des gewahlten Ventils

a = APwmim - 25 _ g 4

Ap\/ENTIL HO 80

wobeiamind. 0,3 sein sollte, was die Kontrolle bestatigt.

Achtung: Die Berechnung der Autoritat des Regelventils muf}
sich auf den Druckunterschied am Ventil im geschlossenen
Zustand beziehen, also zum Dispositionsdruck des Zweigs
APy bei Null-Durchfluf®. Niemals zum Pumpendruck Ap,..
weil Ap,e < APsuwee durch Druckverluste an der Netzleitung bis
zur Anschluf3stelle des Regelzweigs. In diesem Fall nehmen
wir der Einfachheit halber an: Ap, e =APoisero= APpise-

Kontrolle des Regelverhaltnisses

Die gleiche Berechnung fiihren wir fur Minimaldurchflu® Q,,,,=1,3
m?*.h" durch. Diesem Durchfluf® entsprechen die Druckverluste
ApLEITC}M\N = 0’40 kPa’ ApVERER= 0’66 kPa ApVENTILQM\N = 80 - 0’4 - 0766
=78,94 =79kPa.

- Qu - 13 _ -
KVM‘N VApVENTILQM\N VO!79 1’46 m -h

Das erforderliche Regelverhaltnis

_ Kvs _ 16 _
"= Kuy, 146

soll kleiner sein als das angegebene Regelverhaltnis r = 50. Die
Kontrolle entspricht dem.

Wahl der geeigneten Charakteristik

Auf der Grundlage der berechneten Werte Kv,,, und Kv,,
kénnen aus den Durchfluf3grafen die entsprechenden Hubwerte
fur die einzelnen Charakteristiken abgelesen und danach die
am besten geeignete Kurve gewahlt werden. Hier bei
gleichprozentiger Charakteristik h,,, = 96%, h,, = 41%. In
diesem Fall passt besser LDMspline®(93% und 30% Hub). Dem
entspricht die Typennummer:

RV 21x XXX 1423 S1 16/220-32

Typischer Regelkreis unter Verwendung eines Durchgangs-Regelventils
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Anmerkung: Detaillierte Hinweise zur Berechnung von LDM-Regelarmaturen finden Sie in der Berechnungsrichtlinie 01-12.0. Alle
oben genannten Relationen gelten vereinfacht fur Wasser. Eine genaue Berechnung sollten Sie mit Hilfe der Berech-
nungssoftware VENTILY durchfihren, die auch die erforderlichen Kontrollen enthalt und auf Anforderung kostenlos zur

Verfligung gestellt wird.
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Vereinfachte Auslegung eines
Dreiwegemischventils

Geg.: Medium Wasser 90°C, stat. Druck an der Anschluf3stelle
1000 kPa (10 bar), Ap.yee, = 40 kPa (0,4 bar), Aprue = 10
kPa (0,1 bar), Apyersravcier = 20 kPa (0,2 bar),
Nominaldurchflu Q,,, =7 m°.h"

ApPUMPEZ = ApVENTIL+ ApVERERAUCHER + ApLEITUNG
ApVENTIL = Ar:)r:’uwlmzz' ApVERBRAUCHER - ApLE\TUNG= 40-20-10=10kPa (0’1 bar)

- QNOM = 7 = 3 -1
Kv _7\/% o1 22,1 m*h

Sicherheitszugabe zur Herstellertoleranz (unter der Voraus-
setzung, daf der Durchflu® Q nicht iberdimensioniert wurde):
Kvs = (1,1 bis 1,3) . Kv=(1,1bis 1,3).22,1 =24,3 bis 28,7 m*.h"

Aus der Reihe der Kv-Werte wahlen wir den am nachsten
liegenden Kvs-Wert aus, d. h. Kvs = 25 m®.h". Diesem Wert ent-
spricht die Nennweite DN 40. Wahlen wir ein Flanschventil PN 16
aus Formguf3, mit Sitzdichtung Metall-Metall, PTFE-Stopfbuchse

und linearer Durchflulcharakteristik, erhalten wir die Typen-
nummer:

RV 21x XXX 1413 L1 16/140-40

xim Ventilcode (21x) kennzeichnet seine Ausfuihrung (direkt oder
revers) und hangt vom verwendeten Antrieb ab, der nach Bedarf
des Regelsystems gewahlt wird (Typ, Hersteller, Spannung,
Regelart, erforderliche Stellkrafte u.a.)

Druckverlust des Ventils bei voller
Offnung

QNOM
Kvs

ApVENTILHmO ( ) (25) 0 08 bar (8 kPa)

Der so errechnete reelle Druckverlust der Regelarmatur sollte
bei der hydraulischen Netzberechnung berilcksichtigt
werden.

Achtung: Bei Dreiwegeventilen ist die wichtigste Bedingung
fur eine reibungslose Funktion die Einhaltung der Minimal-
differenz des Dispositionsdrucks an den Stutzen A und B.
Dreiwegeventile kdnnen zwar erhebliche Druckdifferenzen an
Aund B verarbeiten, jedoch um den Preis der Abweichung der
Regelcharakteristik und damit Verschlechterung der Regel-
eigenschaften. Bestehen Zweifel Uber die Druckdifferenz an
beiden Stutzen (z. B. wenn das Dreiwegeventil ohne Druck-
abkoppelung direkt an das Primarnetz angeschlossen ist),
empfehlen wir zur Sicherung der Regelqualitat die Verwen-
dung eines Durchgangsventils in Verbindung mit festem
Bypass.

Die Autoritat des direkten Zweiges des Dreiwegeventils ist in
dieser Schaltung unter der Voraussetzung konstanten Durch-
flusses durch den Verbraucherkreis

= AF)\/ENT\LHwO =i= 1
AF)\/ENT\LHG 8 ’

Das bedeutet, daft die Abhangigkeit des Durchflusses durch
den direkten Ventilzweig der idealen DurchfluRkurve
entspricht. In diesem Fall sind die Kvs beider Zweige iden-
tisch, beide Charakteristiken linear, d. h. der Summendurch-
fluB ist beinahe konstant.

Manchmal ist eine Kombination gleichprozentiger Charak-
teristik im Weg A mit linearer Charakteristik im Weg B glinstig,
wenn eine Belastung der Eingange A gegeniiber B durch
Differenzdruck nicht vermeidbar ist oder die Parameter auf
der Primérseite zu hoch sind.

a

Typischer Regelkreis unter Verwendung eines Dreiwegemischventils

A

VENTIL

A Pyosracier

4

i

!
|
|
¢
|
|
|
|

R

_L___4_

o

pLEITUNG

Anmerkung: Detaillierte Hinweise zur Berechnung von LDM-Regelarmaturen finden Sie in der Berechnungsrichtlinie 01-12.0. Alle
oben genannten Relationen gelten vereinfacht fur Wasser. Eine genaue Berechnung sollten Sie mit Hilfe der Berech-
nungssoftware VENTILY durchfiihren, die auch die erforderlichen Kontrollen enthalt und auf Anforderung kostenlos zur

Verfligung gestellt wird.




Regelventil
DN 15 - 50, PN 16
mit elektromechanischen Antrieben

Beschreibung

Regelventile der Reihe RV 102 aus Bronze sind Zwei- oder
Dreiwegeventile mit Gewindeanschluss.
Regelventile der Reihe RV 103 aus Grauguss sind Zwei- oder
Dreiwegeventile mit Flanschverbindung.
Diese Ventile werden in folgender Ausflihrung hergestellt:

- Dreiwegeventil (Misch- oder Verteilfunktion)

- Durchgangsventil

- Eckventil
Ventile der Ausfihrung RV 102E und RV 103E werden mit
Handrad oder mit elektromechanischen Antrieben der
Hersteller Ekorex+ und ZPA Nova Paka gesteuert.

Anwendung

Die Ventile sind zum Einsatz in der Heiz- und Klimatechnik bei
Temperaturen bis 150°C bestimmt.

Der hochstzulassige Arbeitstiberdruck in Abhangigkeit von
gewahltem Material und Mediumtemperatur ist in der Tabelle
auf Seite 76 dieses Katalogs angegeben.

Technische Parameter

Arbeitsmedien

Ventile der Reihe RV 102 und RV 103 eignen sich zum Regeln
von Durchflussmenge und Druck von flussigen und
gasférmigen Medien ohne abrassive Beimischungen. Der pH-
Wert des Mediums sollte zwischen 4,5 und 9,5 liegen.

Zur Sicherung einer zuverlassigen Regelfunktion wird
empfohlen, vor das Ventil einen Partikelfilter zu setzen. Die
Vermeidung von Kavitationsschaden missen bei den
Auslegung des Ventils berlicksichtigt werden.

Das Ventil RV103 ist nicht fiir Wasserdampf oder Kondensat
geeignet.

Einbaupositionen

Das Ventil ist immer so in die Rohrleitung einzubauen, dass
die FlieBrichtung des Mediums mit den Pfeilen auf dem
Gehause Ubereinstimmt:

- Mischfunktion: EingangeAund B/ AusgangAB

- Verteilfunktion: EingangAB/AusgangeAund B

Die Einbaulage kann stehend oder liegen erfolgen, jedoch
darf die Position des Stellantriebs nicht senkrecht unter der
Rohrachse liegen.

Baureihe

RV 102 \

RV 103

Ausfiihrung

Dreiwegeregelventil
Durchgangsregelventil, revers

Nennweitenbereich

DN 15 bis 50

Nenndruck

PN 16

Material Gehause

Bronze 42 3135 \

Grauguss EN-JL 1040

Material Kegel

Messing 42 3234

Arbeitstemperaturbereich

0 bis 150°C

Baulange

Reihe M4 nach DIN 3202 (4/1982)

Reihe 1 nach EN 558-1 (3/1997)

Anschlussart

Innengewinde
nach EN ISO 228-1 (9/2003)

Flansch Typ B1 (grobe Dichtleiste)
nach EN 1092-1 (4/2002)

Kegeltyp Zylindr. mit Ausschnitten
Durchflusscharakteristik Durchgang: gleichprozentig oder linear / Abzweig: linear
Kvs-Werte 0.6 bis 40 m°/h

Leckrate Klasse Ill. nach EN 1349 (5/2001) (< 0.1% Kvs) im Zweig A-AB
Regelverhaltnis r

Stopfbuchsendichtung O - Ring EPDM
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DurchfluBkoeffizienten Kvs und Differenzdruck
Kegel wird empfohlen, daR der Druckabfall an den Venti-

Der Wert Ap,,. ist der maximale Druckabfall am Ventil, bei
dem ein zuverlassiges Offnen und SchlieBen gewahr-
leistet ist. Zur Sicherung der Lebensdauer von Sitz und

lenRV 102 0.6 MPa und an den Ventilen RV 103 0.4 MPa auf
Dauer nicht iiberschreitet.

Weitere Informationen Uber die Steuerung (Antrieb) Handrad | PIKO PTE1 PTN1 PTN1 |MIKRO 655 PTN2.20
Steuerung siehe Blatter Antriebe 524 65 MIKRO 655
Bezeichn. in Typnr. R END ERE |ERA,ENA| ERA ENA ERB
Stellkraft 250N | 500N | 600N | 1200N | 1800 N | 2000 N
Kvs [m’/h] AP | AP | APrs | APuse | AP | APrs | AP
DN H 1 2 3 4 5 MPa | MPa | MPa | MPa | MPa | MPa | MPa
15 4.0 2.5 1.6 1.0 0.6 160 | 081 | 160 | 160 | 1.60 | 160 | 1.60
20 10 6.3 4.0 2.5 110 | 045 | 107 | 132 | 160 | 1.60 | 1.60
25 10.0 | 6.3 4.0 0.70 | 028 | 069 | 0.85 | 1.60 | 1.60 | 1.60
32 16.0 | 10.0 6.3 045 | 016 | 042 | 052 | 114 | 160 | 1.60
40 16 25.0 | 16.0 | 10.0 028 | 010 | 027 | 033 | 074 | 115 | 1.29
50 40.0 | 25.0 | 16.0 016 | 0.05 | 015 | 019 | 044 | 069 | 0.78
Ventile RV 102 - Abmessungen und Gewicht E’Tﬂ
DN C LILILIV]VISIH[D]|m o
mm|mm mm | mm| mm| mmj| mm, | mm kg
15 G1/2 |85 9 2|43 | 25| 27 0.55
20 G3/4 | 95| 11 | 14| 48| 25| 32| 10 0.65
25 G1 105| 12 | 16 | 53 | 25 | 41 g 0.80
32 G11/4 |120] 14 | 18 | 66 | 35 | 50 = [1.40
40 G11/2 |130] 16 | 20 | 70 | 35 | 58 | 16 2.00
50 G2 150 18 | 22 | 80 | 42 | 70 2.95
Ventile RV 103 - Abmessungen und Gewicht MIX 2-cest
DN D, | D, | D, nxd a f L, | W V, | H D m | m
mm | mm | mm mm mm| mm | mm | mm | mm| mm| mm| kg | kg
15 95 | 65 | 45 16 130 | 65 | 25 32 40
20 [105| 75 | 58 | 4x14 , ([ 150] 75 | 25 | 10 43|54
25 | 115 85| 68 18 160 | 80 | 25 X | 55/68
32 140/ 100 78 180 90 | 35 s | 7797
40 |150| 110| 88 | 4x18 5 | 200100 35 | 16 8.5/10.9
50 |165] 125|102 20 230 | 115 | 42 11.9]156

Zusammensetzung der kompletten Ventiltypenbezeichnung

XX

XXX

XXX

XX

XX

- XX |/

XXX -] XX

1. Ventil

Regelventil

RV

2. Typbezeichnung

Ventil in Bronze

02

Ventil in Grauguf®

03

3. Steuerungsart

Elektroantriebe

Handrad

Elektroantrieb PTN1

ERA

Elektroantrieb PTN2.20

ERB

Elektroantrieb PTE1

ERE

Elektroantrieb MIKRO 655

ENA

Elektroantrieb PIKO 524 65

END

4. Ausflihrung

Durchgangsventil mit Gewinde, direkt

Durchgangseckventil

Gilt flir
RV 102

Dreiwegemisch-(Verteil-)ventil mit Gew.

Durchgangsventil, Flansch, direkt

Durchgangseckventil, Flansch

Gilt fur
RV 103

Dreiwegemisch-(Verteil-)ventil , Flansch

oOgdlwN|—

5. Materialausfiihrung Kérper

Graugul

Bronze

(2]

. DurchfluBcharakteristik

Linear

-

Gleichprozentig im Abzweig

. NenndurchfluRkoeff. Kvs

Spaltennummer nach Kvs-Tabelle

. Nenndruck PN

PN 16

16

7

8

9. Arbeitstemperatur °C
10

150

. Nennweite

DN

XX

Bestellbeispiel: Dreiwegeregelventil DN 25, PN 16 mit Elektroantrieb PIKO 524 65, in Materialausfiihrung Bronze, Gewinde-
Anschlufd G1, lineare DurchfluBcharakteristik, Kvs = 10 m*/h, wird bezeichnet: RV 102 END 3511 16/150-25

-7-
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200 line
RV / UV 2x0 E (Ex)

Regel- und Absperrventile
DN 15 - 400, PN 16, 25 und 40
mit Elektroantrieben

Beschreibung

Die Regelventile RV/UV 210 (Ex), RV / UV 220 (Ex) und RV /
UV 230 (Ex), weiter nur RV / UV 2x0 (Ex) sind Einsitz-
armaturen zum Regeln und SchlieBen von Mediendurch-
flissen. Aufgrund der breiten Palette verwendeter Antriebe
sind sie zur Regelung bei niedrigem und hohem Druckabfall
unter den verschiedensten Bedingungen geeignet. Durchflul3-
charakteristiken, Kvs-Koeffizienten und Leckrate entsprechen
den internationalen Standards. Ventile des Typs RV/UV 2x0
(Ex) werden mit Handrad oder elektromechanischen Antrie-
ben der Hersteller Ekorex+, ZPA Nova Paka, Regada, ZPA
Pecky, Schiebel, Auma, Drehmo und Rotork angepalt.

Anwendung

Ventile RV / UV 2x0 sind zum Einsatz in Heiz- und Klimatechnik,
Energiewirtschaft und chemischen Industrie bestimmt. Die
Ventile RV / UV 2x0 Ex erfiillen die Anforderungen Il 1/2G 1IB dle
CSN-EN 13463-1 (9/2002) und CSN EN 1127-1 (9/1998) und
sind in Verbindung mit geeigneten Antrieben fiir die Gas- und
Chemieindustrie geeignet. Je nach Bedingungen konnen
Ausfihrungen aus FormguR, Stahlgul und austenitischem
rostfreien Stahl verwendet werden. Die gewahlten Materialien
entsprechen der CSN-EN 1503-1 (1/2002) (Stahl) bzw. CSN-EN
1503-3 (1/2002) (GufB). Der hdchstzulassige Arbeitstiberdruck in
Abhangigkeit von Material und Mediumtemperatur ist auf Seite
74 angegeben.

Technische Parameter

Arbeitsmedien

Ventile der Reihe RV (UV) 2x0 eignen sich zum Regeln (RV 2x0)
bzw. SchlieRen (UV 2x0) von DurchfluBmenge und Druck von
Flissigkeiten, Gasen und Dampf wie Wasser, Dampf, Luft und
andere Medien, die mit den Armaturmaterialien kompatibel sind.
Ventile der Reihe RV /UV 2x0 Ex sind auferdem bestimmt zum
Regeln und Schlielen von DurchfluBmenge und Druck techni-
scher und Heizgase und brennbarer FlUssigkeiten. Die Verwen-
dung von Ventilen aus Formguf3 (RV 210) bei Dampf ist durch
folgende Parameter beschrankt. Der Dampf muf} Uberhitzt sein
(Trockenheit am Eingang x, 2 0,98) und der Eingangsuliberdruck
p, < 0,4 MPa bei liberkritischem Druckabfall bzw. p, < 1,6MPa bei
unterkritischem Druckabfall. Werden diese Parameter Uberschri-
tten, ist ein Ventil aus Stahlguf® zu verwenden (RV 220). Zur
Sicherung einer zuverlassigen Regelung empfiehlt der Hersteller,
vor das Ventil einen Filter fir mech. Unreinheiten zu setzen.

Einbaupositionen

Das Ventil istimmer so in die Leitung einzubauen, daR die Flief3-
richtung des Mediums mit den Pfeilen auf dem Gehause Uberein-
stimmt. Die Einbaulage kann stehend oder liegend erfolgen. Bei
Mediumtemperaturen iber 150°C ist der Antrieb vor GbermaRiger
Warmeeinwirkung zu schitzen, z. B. durch geeignete Isolierung
von Leitung und Ventil und Versetzen aus der senkrechten Achse.

Baureihe RV / UV 210 (Ex) \ RV / UV 220 (Ex) \ RV / UV 230 (Ex)

Ausfliihrung Durchgangsregel- (absperr-)ventil, einsitzig

Nennweitenbereich DN 15 bis 400 DN 15 bis 400

Nenndruck DN 15-150: PN16:40, DN 200-400: PN16 PN 16, 25, 40

Material Gehduse Formguf} GuRstahl Rostfreier Gufistahl
EN-JS 1025 1.0619 (GP240GH) 1.4581

(EN-GJS-400-18-LT)

1.7357 (G17CrMo5-5) (GX5CrNiMoNb19-11-2)

Material Sitz: DN 15 - 50 1.4028 / 17 023.6 1.4028 /17 023.6 1.4571/17 347.4
DIN W.Nr./CSN DN 80 - 400 1.4027 / 42 2906.5 1.4027 / 42 2906.5 1.4581/42 29414
Material Kegel: DN 15 - 65 1.4021 /17 027.6 1.4021 /17 027.6 1.4571/17 347.4
DIN W.Nr./CSN DN 80 - 150 1.4027 / 42 2906.5 1.4027 / 42 2906.5 1.4581 /4229414

DN 200 - 400 1.4021/17 022.6 1.4021/17 022.6 1.4581 /42 2941.4
Arbeitstemperaturbereich -20 bis 300°C -20 bis 500°C -20 bis 400°C
Bauldngen Reihe 1 nach CSN-EN 558-1 (3/1997)

Anschluf3flansche Nach CSN-EN 1092-2 (1/1999)

Nach CSN-EN 1092-1 (2/2003)

Flanschdichtflachen Typ B1 (grobe Dichtleiste)

nach CSN-EN 1092-2 (1/1999)

Typ B1 (grobe Dichtleiste) oder Typ F (Rucksprung)
oder Typ D (Nut) nach CSN-EN 1092-1 (2/2003)

Kegeltyp Zylindr. mit Ausschnitten, Parabolkegel, Lochkegel
DurchfluRcharakteristik linear, gleichprozentig, LDMspline®, parabolisch, absperrend

Kvs-Werte 0.01 bis 1600 m*/h

Leckrate Klasse Ill. nach CSN-EN 1349 (5/2001) (<0.1% Kvs) fiir Regelventil mit Sitzdichtung Metall-Metall

Klasse IV. nach CSN-EN 1349 (5/2001) (<0.01% Kvs) fiir Regelventil mit Sitzdichtung Metall-PTFE

Klasse IV. nach CSN-EN 1349 (5/2001) (<0.01% Kvs) fiir Absperrventil

Leckrate Ex-Ausfiihrung

Leckrate 6 nach CSN 13 3060 (6/1979) - Teil 2

Regelverhaltnis r

50:1

Stopfbuchsendichtung O - Ring EPDM t,,,=140°C, DR

Spack® (PTFE) t,,,=260°C, Exp. Graphit, Faltenbalg t,.,=500°C

8-
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DurchfluBkoeffizienten Kvs und Differenzdruck Ap

Der Wert Ap,,.. ist der maximale Druckabfall am Ventil, bei
dem ein zuverlassiges Offnen und SchlieBen gewahr-
leistet ist. Zur Sicherung der Lebensdauer von Sitz und
Kegel wird empfohlen, daR der Druckabfall auf Dauer

[MPa] der Ventile DN 15-150

1.6 MPa nicht liberschreitet. Anderenfalls sollte ein Loch-
kegel verwendet oder die Auflageflachen von Sitz und
Kegel mit einer Hartmetallschicht versehen werden.

max

Weitere Informationen zur Steuerung (Antrieb) PTN220| STO |PTN2.32 | MIDI660 | AUMA | Zepadyn
Steuerung s. Blatter Antriebe MIDI 660 MIDI 660 | STO Schiebel | ST 1Ex
STO0.1 Rotork | STO0.1
PTN240 | EMG | PING
Bezeichnung in der Typnr. ERB EPK ERC ENB EA.., ENC
ENB ENB EPK EZ.., EPJ
EPL EQ..., EPL
ERC ED... ERD
Stellkraft 2kN | 25kN | 32kN | 40kN | 5kN | 6,3kN
Kvs [m®/h] AP | APpy | APpo | APpy | APn, | AP,
DN H 1 2 3 4 5 6 7 8 9 |Met. PTFE Met. PTFEMet. PTFEMet. PTFE Met. PTFE Met. PTFE
15 - 125"/16"/1.0"/0.6"/0.4"/0.25"0.16% 0.1% |4.00 --- 400 --- |4.00 --- 400 — |4.00 — |4.00 —
15 40" — | =~ | — | == | == | = | -— | -— 400 --- |4.00 --- 400 --- 400 --- 4.00 --- |4.00 ---
20 - | - ]25"/16"/10"/0.6"| --- | - | -—-—- |400 --- |400 --- [4.00 --- |400 --- |[400 -- |4.00 ---
20 - [40"] - | - | == | == | == | == | - 400 ---|400 --|4.00 --- |400 --- 400 --- 400 ---
20 16 6.3 - | === | == | == | == | == | -= | - 377 --|400 -- 400 -- [4.00 --- 400 --- |4.00 ---
25 ~-~ | -] - 125"16" - | - | - | --- 400 --|400 -- 400 -- |4.00 --- 400 --- 400 ---
25 10.0/6.32/4.0?| — | — | — | — | — | -— [2.24 2.65/3.16 3.57/4.00 4.00/4.00 4.00 |4.00 4.00 4.00 4.00
32 -~ | -] - 140" -~ | -~ | == | -~ | -—- 400 ---]400 ---4.00 --- 400 --- 400 --- 400 ---
32 16.0/10.0|6.3?| - | --- | == | --- | -— | --- |1.28 1.60/1.83 2.15|2.61 2.92/3.49 3.81|4.00 4.00|4.00 4.00
40 25.0/16.0/10.0 — | — | — | — | — | — ]0.77 1.02/1.12 1.38/1.62 1.87|2.19 2.44|2.90 3.15/3.60 3.90
50 25 40.0/25.0/16.0| — | == | === | == | == | === | - ---0.630.82/0.93 1.12/1.27 1.46|1.69 1.88/2.10 2.30
65 63.0/40.0/ 250, - | =~ | - | =~ | - | - | - --0.350.50/0.53 0.68|0.74 0.89/1.00 1.15/1.20 1.40
80 100.0/63.0/400| — | — | — | = | = | == | == =] == =] |- |- 1073086
100 40 160.0[100.0/63.0 | - | === | === | === | === | === eem eem | e eem | eem e e e | - - 1045 056
125 250.01160.01100.0f — | == | == | === | == | === [ = | - =] = |- |- --1027036
150 360.0250.0160.0] -— | === | === | === | === | === | == eem | s e | em e [ em o | - - 1018 0.25
Weitere Informationen zur ~ |Steuerung (Antrieb AUMA AUMA Zepadyn | Modact Cont.| Modact MTR | Handrad
Steuerung s. Blatter Antriebe Schiebel Schiebel | Modact MTR | Modact MTN ST2 %)
Rotork Rotork PTN 6 Auma
*) Fr DN 15 - 40 mit Handrad : : EMG EMG Schiebel
ist Ap,... = 4.00 MPa. Bezeichnung in der EA..., EA..., ENC EYA EPD Rxx
Typnr. EZ..., EZ..., EPD EYB EPM
EQ..., EQ..., ERD EA..,
ED... ED... EZ...
Stellkraft 7,5 kN 10 kN 10 kN 15 kN 16 kN
Kvs [m*/h] AP APy A Do APy A Do
DN H 1 2 3 4 5 6 7 |Met. PTFE |Met. PTFE | Met. PTFE |Met. PTFE |Met. PTFE | Met. PTFE
50 o5 40.0/25.0/16.0| - | - | - | --- |2.76 2.95|3.82 4.00|3.82 4.00| --- -- | - -- |3.804.00
65 63.0/40.0/25.0| - | - | - | - |1.651.80/2.30 245|230 245| - - | - - 230245
80 100.0,63.0/ 400 —- | -—- | -~ | --- | 1.01 1.13|1.46 1.58 | 1.46 1.58 | 2.36 2.48 | 2.54 2.66 | 2.54 2.66
100 40 160.01100.0 630 —- | — | -— | - 1 0.63 0.73/0.92 1.02]0.92 1.02|1.50 1.61|1.62 1.72]1.62 1.72
125 250.0160.0100.0f - | --- | -- | --- | 0.39 0.47|0.58 0.66 | 0.58 0.66 | 0.96 1.04 | 1.03 1.12 | 1.03 1.12
150 360.0250.0160.0, - | --- | - | --- | 0.26 0.33|0.39 0.46 | 0.39 0.46|0.66 0.73|0.71 0.78 | 0.71 0.78

1) Parabolkegel
2) zylindr. Kegel mit linearer Charakteristik, Parabolkegel
mit gleichprozentiger, LDMspline® und parabolischer
Charakteristik
3) Ventil mit Mikrodrosselsystem. Ausfiihrung mit Kvs 0.01 bis
0.063 nach Absprache mit Hersteller lieferbar.
Gleichprozentige, LDMspline® und parabolische Charakteristik
abKvs 21.0
Lochkegel sind nur bei wie folgt bezeichneten Kvs-Werten[_]
und mit folgenden Einschrankungen lieferbar:
- Kvs-Werte 2.5 und 1.6 m® /h nur mit linearer Charakte-
ristik
- je nach Kvs-Wert in Spalte 2 sind Lochkegel nur mit linearer
oder parabolischer Charakteristik lieferbar.

Bei Ventilen PN 16 darf Ap 1,6 MPa nicht Giberschreiten.

Metall -Ausfiihrung Sitzdichtung Metall - Metall

PTFE -Ausflihrung Sitzdichtung Metall - PTFE (nicht fiir
Parabolkegel verwenden)

Die in der Tabelle angegebenen maximalen Differenzdruck-

werte gelten fir PTFE-Stopfbuchse oder O-Ring. Bei Falten-

balgausfiihrung ist der Ap,, -Wert mit dem Hersteller abzu-

sprechen. Das gilt auch bei Graphit-Stopfbuchse, wenn sich der

gel;]orderte Ap den in der Tabelle angegebenen Maximalwerten

nahert.

Die Werte Ap,,, gelten fir den unglnstigsten Zustand der

Druck-verhaltnisse am Ventil PN 40, in konkreten Fallen kann

jedoch der tatsachliche Wert Ap,, héher sein als die in der

Tabelle angegebenen Werte.
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DurchfluBkoeffizienten Kvs und Differenzdruck Ap_. [MPa] des Ventiles DN 200-400
mit zylindrische Kegel mit Ausschnitten (Medienstromung unter den Kegel)

Der Wert Ap,,..ist der maximale Druckabfall am Ventil, bei 1.6 MPa nicht liberschreitet. Anderenfalls sollte ein Loch-
dem ein zuverlassiges Offnen und SchlieBen gewdhr- kegel verwendet oder die Auflageflichen von Sitz und
leistet ist. Zur Sicherung der Lebensdauer von Sitz und Kegel mit einer Hartmetallschicht versehen werden.
Kegel wird empfohlen, daR der Druckabfall auf Dauer

Weitere Informationen zur Steuerung (Antrieb) AUMA  [Modact MTR| AUMA | Modact MTR| AUMA Handrad
Steuerung s. Blatter Antriebe Schiebel ST27%) Schiebel | Modact MTN|  Schiebel
Rotork  |Zepadyn 671%)  EMG Modact Cont.
EMG PTN 7% |Zepadyn 671*) ST2%)
*) max. DN 300 Modact MTN PTN 7%
Ds - Sitzdurchmesser Modact Cont.
Bezeichnung in der EA.. EPD EA... EPD EA... Rxx
Typnr. EZ.. EPM EZ... EYA EZ..
EQ... ED... EYB
ED... EPM
EYA
EYB
Stellkraft 15 kN 16 kN 20 kN 25 kN 32 kN
Kvs [m*/h] Stopfbiichse | Stopfblichse | Stopfbiichse | Stopfbiichse | Stopfbiichse | Stopfbiichse
DN Ds H 1 2 3 4 5 |Graphit PTFE|Graphit PTFE|Graphit PTFE|Graphit PTFE |Graphit PTFE |Graphit PTFE
100 -— | - | 250 | 160 | 100 | 1.12 1.46|1.24 1.58 | 1.71 2.05|2.31 2.64 | 3.14 3.47 4.00
200 150 80 - | 400| - | - | -- |0.48 0.63]0.53 0.68| 0.75 0.90| 1.01 1.17 | 1.39 1.54 1.80
200 570 | - | - | - | - ]0.26 0.34|0.29 0.37 | 0.41 0.50| 0.56 0.65 | 0.77 0.86 1.00
150 --—- | -—- | 400 250 | 160 | 0.41 0.59|0.47 0.64 | 0.68 0.86|0.95 1.13 | 1.33 1.50 1.80
250 200 80 - | 630 - | -—- | - ]0.22 0.32]0.25 0.35| 0.37 0.47|0.52 0.62 | 0.74 0.84 1.00
230 800 | - | - | - | - ]0.16 0.23|0.18 0.26 | 0.27 0.35|0.39 0.46 | 0.55 0.63 0.75
200 -~ | -~ | 630 | 400 | 250 | 0.22 0.32]0.25 0.35| 0.37 0.47|0.52 0.62 | 1.74 0.84 1.00
300 230 80 - [ 800| - | --- | --- [0.16 0.23|0.18 0.26 | 0.27 0.35| 0.39 0.46 | 0.55 0.63 0.75
250 1000 - | -- | - | -- |0.13 0.19|0.15 0.21 | 0.23 0.29| 0.33 0.39 | 0.46 0.53 0.60
200 - | -~ | 630 | 400 | 250 | 0.22 0.32]0.25 0.35| 0.37 0.47 | 0.52 0.62 | 0.74 0.84 1.00
400 250 100 | --- |1000 - | --- | --- |0.13 0.19]0.15 0.21 | 0.23 0.29|0.33 0.39 | 0.46 0.53 0.60
330 1600 --- | - | -~ | - |0.07 0.10/0.08 0.11|0.12 0.16|0.18 0.22 | 0.26 0.30 0.35
Max. Differenzdriicke gelten fur Sitzdichtung Metall-Metall Flr Ventile PN 16 resp. PN 25 ist max. Ap 1,6 MPa resp.
und und HartmetallaufschwefRung 2,5MPa.

DurchfluBkoeffizienten Kvs und Differenzdruck Ap, ., [MPa] des Ventiles
DN 200-400 mit Lochkegel (Medienstromung tiber den Kegel)

Weitere Informationen zur Steuerung (Antrieb) AUMA  [Modact MTR| AUMA | Modact MTR|  AUMA Handrad
Steuerung s. Blatter Antriebe Schiebel ST27) Schiebel | Modact MTN|  Schiebel
EMG EMG Modact Cont.
Modact MTN ST27%)
*) max. DN 300 Modact Cont.
Ds - Sitzdurchmesser Bezeichnung in der EA... EPD EA... EPD EA... Rxx
Typnr. EZ... EPM EZ... EYA EZ...
ED... ED... EYB
EYA EPM
EYB
Stellkraft 15 kN 16 kN 20 kN 25 kN 32 kN
Kvs [m*/h] Stopfbiichse | Stopfblichse | Stopfbiichse | Stopfbiichse | Stopfbiichse | Stopfbiichse
DN Ds H 1 2 3 4 5  |Graphit PTFE|Graphit PTFE|Graphit PTFE|Graphit PTFE|Graphit PTFE | Graphit PTFE
200 200 80 --- | 400 | 250 | 160 | 100 | 0.26 0.34 | 0.29 0.37 | 0.41 0.50|0.56 0.65| 0.77 0.86 1.00
250 230 80 --- | 630 | 400 | 250 | 160 | 0.16 0.23|0.18 0.26 | 0.27 0.35|0.39 0.46 | 0.55 0.63 0.75
300 250 80 --- | 800 | 630 | 400 | 250 | 0.13 0.19] 0.15 0.21 | 0.23 0.29| 0.33 0.39| 0.46 0.53 0.60
400 330 | 100 | --- |1000| 630 | 400 | 250 | 0.07 0.10|0.08 0.11 | 0.12 0.16| 0.18 0.22 | 0.26 0.30 0.35

Lochkegelist fur Kvs-Werte nach der Spalte 1 nichtlieferbar,  Max. Differenzdriicke in der Tabelle gelten fir Stopfblichse
fur Kvs-Werte nach der Spalte 2 nur nur mit linearer oder  Graphit und PTFE.Fur Ventile PN 16 resp. PN 25 ist max.
parabolischer Charakteristik, andere Spalte ohne Beschréan-  Ap 1,6 MPa resp 2,5 MPa

kung.
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Abmessungen und Gewichte der Ventile aus SpharoguR
RV /UV 210 (Ex), DN 15 - 150

PN 16 PN 40 PN 16, PN 40

DN | D |D | D|d|n|D D |D,| d n|D|f|D|D | L|V,|V,|",|]V, "V, a|m]|'m

mm | mm | mm|mm mm | mm | mm | mm mm | mm | mm | mm | mm|mm| mm mm| mm mm| mm| kg | kg
15 95 | 65 | 46 95 | 65 | 46 15 2 130| 51 | 90 |257|220|387| 14 |45 |35
20 |105| 75| 56 | 14 105| 75 | 56 | 14 20 150| 54 | 90 |257|220|387| 16 | 55| 3.5
25 |115| 85 | 65 115| 85 | 65 4 25 = |160| 58 | 100|267|230|397 | 16 | 6.5 | 3.5
32 140|100 76 4 |140]/100| 76 32 S |180| 70 | 100|267 /230,397 18 | 8 | 3.5
40 |150/110| 84 150|110 | 84 40 = 200| 75 [100|267 /230|397 19 | 9 |35
50 1165|125 99 165/125]/ 99 | 19 50 65 230| 85 |132|339|262|469| 19 | 14
65 185|145/ 118 19 185|145] 118 65 | 3 290| 93 [132/339|262/469| 19 | 18 | 4
80 [200/160|132 200 160|132 80 ©w [310]105|164|482|294612| 19 | 26 | 4.5
100 1220|180 156 8 235/190|156 | 23 | 8 [100 c‘% 350|118 | 164 482|294 /612| 19 | 38 | 4.5
125 1250|210(184 2701220184 28 125 = 400[135|183|501|313|631|23.5| 58 | 5
150 [285|240|211| 23 300250 | 211 150 480|150|200|518|330/648| 26 | 78 | 5

Abmessungen und Gewichte der Ventile aus StahlguB und Edelstahl
RV / UV 220 (Ex), RV /UV 230 (Ex) DN 15 - 150

PN 16 PN 40 PN 16, PN 40

DN | D |D, | D |d|n|D D |D,| d n|D|f|D|D | L|V,|V,|",|]V, "V, a|m]|'m

mm | mm | mm|mm mm | mm | mm | mm mm | mm | mm | mm|mm|mm| mm mm| mm mm| mm| kg | kg
15 95 | 65 | 45 95 | 65 | 45 15 130| 51 | 90 |257|220|387| 16 | 55| 3.5
20 |105| 75 | 58 | 14 105| 75 | 58 | 14 20 150| 54 | 90 |257|220|387| 18 | 6.5 | 3.5
25 |115| 85 | 68 4 115| 85 | 68 4 25 w |160| 58 | 100/267|230/397 | 18 | 8 | 3.5
32 1140|100 78 140100 78 32 S |180| 70 | 100|267 /230,397 18 |9.5| 3.5
40 |150/110| 88 150|110 | 88 40 = 200| 75 [ 100|267 /230|397| 18 | 11 | 3.5
50 |165]125]102 165/125/102 | 18 50 | 2 | 65 230| 85 (132339262469 20 | 21 | 4
65 |185/145/122| 18 | 4 |185]145|122 65 290| 93 [ 132339262 /469| 20 | 27 | 4
80 [200/160|138 200 160|138 80 © [310] 105|164 482|294 612| 24 | 40 | 4.5
100 1220|180 158 8 235/190|162| 22 | 8 [100 c% 350|118 | 164 |482|294/612| 24 | 49 | 4.5
125 1250|210(188 2701220188 26 125 = 400[135|/183|501|313|631| 26 | 82 | 5
150 [285|240|212| 22 300250218 150 480|150|200|518|330/648| 28 |[100| 5

unter Berticksichtigung friiher glltiger Normen wurde die in
Ds der CSN-EN 1092-1 angebotene Méglichkeit der Wahl der
Anzahl der Verbindungsschrauben genutzt

- giltfur Faltenbalgausfihrung

m, - Masse, die bei Faltenbalgausflihrung zum Ventilgewicht
Hh hinzuzurechnen ist

. #

T
i

V2
=
|

T
/
—

¢D

¢ D3

¢ D2
¢ Dy
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Abmessungen und Gewichte der Ventile aus SpharoguR

RV / UV 210 (Ex), DN 200 - 400

PN 16
DN D, D, D, d n a D D, M L V, V, V, V, f H m
mm | mm | mm | mm mm | mm mm mm | mm | mm | mm | mm| mm | mm | mm| kg
200 | 340 | 295 | 266 | 23 20 | 200 600 | 203 | 262 | 422 3 141
250 | 405 | 355 | 319 12 | 22 | 250 730 | 253 | 346 | 506 3 80 | 259
300 | 460 | 410 | 370 28 24.5 | 300 M20x1.5 | 150 850 | 296 | 395 | 555 160 4 364
400 | 580 | 525 | 480 | 31 16 | 28 | 400 1100| 382 | 512 | 672 4 100 | 747
Abmessungen und Gewichte der Ventile aus Stahlgul und Edelstahl
RV / UV 2x0 (Ex), DN 200 - 400
PN 16 PN 25 PN 40
DN D, D, D, d n a D, D, D, d n a D, D, D, d n a
mm | mm | mm | mm mm | mm | mm | mm | mm mm | mm | mm | mm | mm mm
200 | 340 | 295 | 268 | 22 24 | 360 | 310 | 278 | 26 12 30 | 375|320 | 285 | 30 12 34
250 | 405 | 355 | 320 26 12 | 26 | 425 | 370 | 335 30 32 | 450 | 385 | 345 33 38
300 | 460 | 410 | 378 28 | 485 | 430 | 395 16 34 | 515 | 450 | 410 16 42
400 | 580 | 525|490 | 30 | 16 | 32 | 620 | 550 | 505 | 36 40 | 660 | 585 | 535 | 39 50
PN 16, 25, 40
DN D D, M L V, V, V, V, f H m
mm mm mm | mm | mm|mm | mm| mm | mm | mm| kg
200 | 200 600 | 203 | 262 | 422 220
250 | 250 730 | 253 | 346 | 506 | 160 | 2 80 | 390
300 | 300 M20x1.5 | 150 850 | 296 | 395 | 555 570
400 | 400 1100| 382 | 512 | 672 100 | 1170
Y unter Berlcksichtigung friiher geltender Normen wurde die
M von der CSN-EN 1092-1 angebotene Mdglichkeit der Wahl
D der Anzahl der Verbindungsschrauben genutzt
jje » _giltfur Faltenbalgausfiihrung
Hid m, - Masse, die bei Faltenbalgausfiihrung zum Ventilgewicht
T ! [ ! hinzuzurechnen ist
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200 line
RV 2x2 E (Ex)

Regelventile
DN 25 - 400, PN 16, 25 und 40
mit elektromechanischen Antrieben

Beschreibung

Regelventile RV 212 (Ex), RV 222 (Ex) und RV 232 (Ex),
weiter nur RV 2x2 (Ex), sind Einsitzarmaturen mit
druckentlastetem Kegel zur Regelung von Mediendurch-
flissen. Diese Ausfiihrung ermdglicht auch bei niedrigen
Antriebskraften eine Regelung bei hohem Druckabfall.
DurchfluRcharakteristiken, Kvs-Koeffizienten und Leckrate
entsprechen den internationalen Standards. Ventile des Typs
RV 2x2 (Ex) werden mit Handrad oder elektromechanischen
Antrieben der Hersteller ZPANova Paka, Ekorex+, ZPAPecky,
Regada, Auma und Schiebel angepalt.

Anwendung

Die Ventile RV 2x2 sind zum Einsatz in der Heiz- und Klima-
technik, Energiewirtschaft und chemischen Industrie
geeignet. Die Ventile RV 2x2 Ex erfiillen die Anforderungen |l
1/2G 11B dle CSN-EN 13463-1 (9/2002) und CSN EN 1127-1
(9/1998) und sind in Verbindung mit geeigneten Antrieben flr
die Gas- und Chemieindustrie bestimmt. Je nach Betriebs-
bedingungen kdnnen Ausfiihrungen aus Formguf3, GufRstahl
und austenitischem rostfreien Stahl verwendet werden. Die
gewahlten Materialien entsprechen der CSN-EN 1503-1
(1/2002) (Stahl) bzw. der CSN-EN 1503-3 (1/2002) (Gul). Der
hochstzulassige Arbeitsiberdruck in Abhangigkeit von
Material und Mediumtemperaturistauf S. 74 angegeben.

Technische Parameter

Arbeitsmedien

Ventile der Reihe RV 2x2 eignen sich zum Regeln von Durch-
fluBmenge und Druck von Flissigkeiten, Gasen und Dampf
wie Wasser, Dampf, Luft und anderen Medien, die mit den
Armatur-materialien kompatibel sind. Ventile der Reihe RV
2x2 Ex sind auRerdem bestimmt zum Regeln und Schlieen
von DurchfluR-menge und Druck technischer und Heizgase
und brennbarer Flissigkeiten. Die Verwendung von Ventilen
aus Formgul3 (RV 212) bei Dampf ist durch folgende
Parameter beschrankt. Der Dampf muf3 (berhitzt sein
(Trockenheit am Eingang x, £ 0,98) und der Eingangs-
Uberdruck p,= 0,4 MPa bei uberkritischem Druckabfall bzw.
p, = 1,6 MPa bei unterkritischem Druckabfall. Werden diese
Parameter Uberschritten, ist ein Ventil aus Stahl-guf’ zu
verwenden (RV 222). Zur Sicherung einer zuverlassigen
Regelung empfiehlt der Hersteller, vor das Ventil einen Filter
fur mechanische Unreinheiten zu setzen.

Einbaupositionen

Das Ventil istimmer so in die Rohrleitung einzubauen, dal die
FlieRrichtung des Mediums mit den Pfeilen auf dem Gehause
Ubereinstimmt. FlieRrichtung gegen die Pfeile ist nich erlaubt.
Die Einbaulage kann stehend oder liegend erfolgen. Bei
Mediumtemperaturen (ber 150°C ist der Antrieb vor
UbermafRiger Warmeeinwirkung zu schitzen, z. B. durch
geeignete Isolierung von Leitung und Ventil und Ausschwenken
des Antriebs aus der senkrechten Achse.

Baureihe RV 212 (Ex) \ RV 222 (Ex) \ RV 232 (Ex)

Ausfiihrung Durchgangsregelventil, einsitzig, mit druckentlastetem Kegel

Nennweitenbereich DN 25 bis 400 DN 25 bis 400

Nenndruck DN 25-150; PN16;40, DN 200-400: PN16 PN 16, PN 25, PN 40

Material Gehuse Formguf} GuBstahl Rostfreier Gu3stahl
EN-JS 1025 1.0619 (GP240GH) 1.4581

(EN-GJS-400-18-LT)

1.7357 (G17CrMo5-5) (GX5CrNiMoNb19-11-2)

Material Sitzz DN 25 - 50 1.4028 / 17 023.6 1.4028 / 17 023.6 1.4571/17 3474
DIN W.Nr./CSN DN 65 - 400 1.4027 / 42 2906.5 1.4027 / 42 2906.5 1.4581 /42 2941.4
Material Kegel: DN 25 - 65 1.4021/17 027.6 1.4021 /17 027.6 1.4571/17 347.4
DIN W.Nr./CSN DN 80 - 150 1.4027 / 42 2906.5 1.4027 / 42 2906.5 1.4581/42 29414

DN 200 - 400 1.4021 /17 022.6 1.4021 /17 022.6 1.4581/422941.4
Arbeitstemperaturbereich -20 bis 260°C -20 bis 260°C -20 bis 260°C
Bauldngen Reihe 1 nach CSN-EN 558-1 (3/1997)

AnschluRflansche nach CSN-EN 1092-2 (1/1999)

nach CSN-EN 1092-1 (2/2003)

Flanschdichtflachen Typ B1 (grobe Dichtleiste)

nach CSN-EN 1092-2 (1/1999)

Typ B1 (grobe Dichtleiste) oder Typ F (Ricksprung)
oder Typ D (Nut) nach CSN-EN 1092-1 (2/2003)

Kegeltyp Zylindr. mit Ausschnitten, Lochkegel

DurchfluRcharakteristik Linear, gleichprozentig, LDMspline®, parabolisch

Kvs-Werte 4 bis 1600 m’/h

Leckrate Klasse lll. nach CSN-EN 1349 (5/2001) (<0.1% Kvs) fiir Regelventil mit Sitzdichtung Metall - Metall

Klasse IV. nach CSN-EN 1349 (5/2001) (<0.01% Kvs) fiir Regelventil mit Sitzdichtung Metall - PTFE

Leckrate Ex-Ausfiihrung

Leckrate 6 nach CSN 13 3060 (6/1979) - Teil 2

Regelverhaltnis r

50:1

Stopfbuchsendichtung

O - Ring EPDM t,,,=140°C, DRSpack® (PTFE) t,.,=260°C, Faltenbalg t,,.=260°C
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DurchfluBkoeffizienten Kvs und Differenzdruck

1.6 MPa nicht tiberschreitet. Anderenfalls sollte ein Loch-
kegel verwendet oder die Auflageflichen von Sitz und
Kegel mit einer Hartmetallschicht versehen werden.

Der Wert Ap,..ist der maximale Druckabfall am Ventil, bei
dem ein zuverldassiges Offnen und SchlieBen gewahr-
leistet ist. Zur Sicherung der Lebensdauer von Sitz und
Kegel wird empfohlen, daB der Druckabfall auf Dauer

Weitere Informationen zur Steuerung (Antriebe) | PTN 2.20 STO AUMA | Zepadyn Modact Cont{Modact MTR
Steuerung s. Blatter Antriebe MIDI 660 Schiebel | ST1Ex |Modact MT
Rotork ST0.1 Zepadyn 671
*) max. DN 300 EMG PTN 6 PTN7
Bezeichnung in der ERB EPK EA..., ENC EYA EPD
Typennummer ENB EZ..., EPJ EYB
EQ..., EPL
ED... ERD
Stellkraft 2 kN 2,5 kN 5 kN 6,3 kN 15 kN 16 kN
Kvs [m*h] A Pre, APus | AP | AP APpo | AP
DN H 1 2 3
25 10.0 6.8 40" 4.00 4.00 - 4.00 -
32 16 16.0 10.0 6.3 " 4.00 4.00 4.00 ---
40 25.0 16.0 10.0 4.00 4.00 - 4.00
50 o5 40.0 25.0 16.0 4.00 4.00 4.00 --- ---
65 63.0 40.0 25.0 4.00 4.00 4.00 - -
80 100.0 63.0 40.0 - - 4.00 4.00 4.00 4.00
100 40 160.0 100.0 63.0 4.00 4.00 4.00 4.00
125 250.0 160.0 100.0 - - 4.00 4.00 4.00 4.00
150 360.0 250.0 160.0 4.00 4.00 4.00 4.00

Lochkegel sind nur bei wie folgt bezeichneten Kvs-Werten[ ]
und mit folgenden Einschrankungen lieferbar:
- je nach Kvs-Wert in Spalte 2 sind Lochkegel nur mit linearer
oder parabolischer Charakteristik lieferbar.
Bei Ventilen PN 16 darf Ap 1,6 MPa nicht Giberschreiten.

1) nurlineare Charakteristik

Ventile RV 2x2 kénnen bei Bedarf mit allen auf Katalogblatt
RV /UV 2x0 angegebenen Antrieben komplettiert werden.

Die in der Tabelle angegebenen maximalen Differenzdruck-
werte gelten fur PTFE-Stopfbuchse oder O-Ring. Bei Falten-
balgausfihrung ist Ap,..mit dem Hersteller abzusprechen.

DurchfluBkoeffizienten Kvs und Differenzdruck

1.6 MPa nicht tiberschreitet. Anderenfalls sollte ein Loch-
kegel verwendet oder die Auflageflichen von Sitz und
Kegel mit einer Hartmetallschicht versehen werden.

Der Wert Ap,...ist der maximale Druckabfall am Ventil, bei
dem ein zuverlassiges Offnen und SchlieBen gewahr-
leistet ist. Zur Sicherung der Lebensdauer von Sitz und

Weitere Informationen zur Steuerung (Antriebe) AUMA Modact MTR AUMA Modact MTR Ruéni kolo
Steuerung s. Blatter Antriebe Schiebel ST2 Schiebel Modact MTN
EMG Zepadyn 671 EMG Modact Cont.
Modact MTN PTN 7 Zepadyn 671 %) ST2%)
*) max. DN 300 Modact Cont. PTN 7 %)
Bezeichnung in der EA... EPD EA... EPD Rxx
Typennummer EZ... EPM EZ.. EYA
ED... ED... EYB
EYA EPM
EYB
Stellkraft 15 kN 16 kN 20 kN 25 kN
Kvs [m®/h] Stopbuchse | Stopbuchse Stopbuchse | Stopbuchse | Stopbuchse
DN Ds H 1 2 3 4 5 |Graphite PTFE |Graphite PTFE|Graphite PTFE|Graphite PTFE|Graphite PTFE
200 200 80 | 570 | 400 | 250 | 160 | 100 4.00 4.00 4.00
250 230 80 | 800 | 630 | 400 | 250 | 160 --- 4.00 4.00 4.00
300 250 80 [1000| 800 | 630 | 400 | 250 - 4.00 4.00 4.00
400 330 | 100 |1600|1000, 630 | 400 | 250 - 4.00 4.00 4.00

Lochkegelist fir Kvs-Werte nach der Spalte 1 nicht lieferbar,
fur Kvs-Werte nach der Spalte 2 nur nur mit linearer oder
parabolischer Charakteristik, andere Spalte ohne Beschran-

kung.

Max. Differenzdricke in der Tabelle gelten fir Stopfblichse
Graphit und PTFE.Fir Ventile PN 16 resp. PN 25 ist max.
Ap 1,6 MPa resp 2,5 MPa

-14-



Abmessungen und Gewichte der Ventile aus SpharoguR RV 212 (Ex) DN 25 - 150

PN 16 PN 40 PN 16, PN 40

DN |D |D,|D, | d n | D |D,| D] d n | D f D |D| LIV, |V, "V,|V,|"V;]a|m]|'m,

mm | mm mm | mm mm | mm | mm | mm mm | mm | mm | mm | mm|mm| mm| mm mm| mm mm| kg | kg
25 |115) 85|65 | 14 115| 85 | 65 | 14 25 160| 58 | 100267230397 16 | 7 | 3.5
32 |140]100)| 76 4 1401100 76 4 32 % |180| 70 |100|267|230|397| 18 | 85| 3.5
40 [150/110]| 84 150|110 | 84 40 S 1200 75 |100|267|230|397| 19 | 85| 3.5
50 165|125 99 165]125| 99 | 19 50 = |230| 85 [132[339]262|469| 19 [14.5] 4
65 |185/145/118 | 19 185] 145|118 65| 3 | 65 290 93 | 132]339|262|469| 19 |18.5 4
80 1200160132 200|160 132 80 ©v [310/105/164 482|294 |612| 19 |27.5| 4.5
100 |220|180|156 8 235|190]156| 23 | 8 |100 %< 1350118164 /482|294 |612| 19 | 39 | 4.5
125 |250/210/184 270|220 184 8 125 g 400|135 183501313 |631|23.5/ 60 | 5
150 |285|240/211 | 23 300250 | 211 150 480|150/ 200|518|330|648| 26 | 81 | 5

Abmessungen und Gewichte der Ventile aus StahiguB und Edelstahl
RV 222 (Ex), RV 232 (Ex) DN 25 - 150

PN 16 PN 40 PN 16, PN 40

DN /D |D,|D, | d n| D|D,| D] d n| D f D |D| LIV, |V, "V,|V.|"V,|]a|m]|m,

mm | mm | mm | mm mm | mm | mm | mm mm | mm | mm | mm | mm|mm| mm mm mm mm mm| kg | kg
25 |115)/ 85|68 | 14 115/ 85 | 68 | 14 25 160| 58 | 100|267/230|397| 18 | 85| 3.5
32 |140]100]| 78 4 140100 78 4 32 % |180| 70 |100|267230|397| 18 | 10 | 3.5
40 |150)|110) 88 150|110 | 88 40 S 200 75 |100|267|230/397| 18 | 10 | 3.5
50 |165|125]102 165]125/102] 18 50 = 230 85 | 132]339]262|469] 20 | 21 | 4
65 |185|145(122| 18 | 4" |185|145|122 65 | 2 | 65 290 | 93 |132|339|262469| 22 | 27 | 4
80 |200/160|138 200|160 138 80 w©w [310/105|164 /482294 612| 24 | 42 | 4.5
100 |220/180|158 8 235|190 162| 22 | 8 |100 % 350|118 164 482|294 612| 24 | 50 | 4.5
125 1250/210/188 270]220|188 26 125 = 400/ 135|183|501(313|/631| 26 | 84 | 5
150 |285)|240/212| 22 3001250218 150 480]150]200|518(330/648| 28 |103| 5

U unter Berticksichtigung friiher geltender Normen wurde die
Ds von der CSN-EN 1092-1 angebotene Méglichkeit der Wahl
der Anzahl der Verbindungsschrauben genutzt
. ? - giltfir Faltenbalgausfiihrung
T m, - Masse, die bei Faltenbalgausfihrung zum Ventilgewicht
hinzuzurechnen ist
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Abmessungen und Gewichte der Ventile aus Spharogu RV 212 (Ex), DN 200 - 400

PN 16
DN D, D, D, d n a D D, M L V, V, V, V, f H m
mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm kg
200 340 | 295 | 266 | 23 20 | 200 600 | 203 | 262 | 422 3 153
250 405 | 355 | 319 12 22 | 250 730 | 253 | 346 | 506 3 80 | 264
300 460 | 410 | 370 28 24.5 | 300 M20x1.5 150 850 | 296 | 395 | 555 160 4 390
400 580 | 525 | 480 | 31 16 28 | 400 1100 | 382 | 512 | 672 4 100 | 790
Abmessungen und Gewichte der Ventile aus Stahlgul und Edelstahl
RV 222 (Ex), RV 232 (Ex), DN 200 - 400
PN 16 PN 25 PN 40
DN D, D, D, d n a D, D, D, d n a D, D, D, d n a
mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm
200 340 | 295 | 268 | 22 24 | 360 | 310 | 278 | 26 12 30 | 375 | 320 | 285 | 30 12 34
250 405 | 355 | 320 26 12 26 | 425 | 370 | 335 30 32 | 450 | 385 | 345 33 38
300 460 | 410 | 378 28 | 485 | 430 | 395 16 34 | 515 | 450 | 410 16 42
400 580 | 525 | 490 | 30 16 32 | 620 | 550 | 505 | 36 40 | 660 | 585 | 535 | 39 50
PN 16, 25, 40
DN D D, M L V, V, V, V, f H m
mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm kg
200 200 600 | 203 | 262 | 422 232
250 250 730 | 253 | 346 | 506 | 160 2 80 | 395
300 | 300 | M20X1:5 1150 Feon 206 [ 395 | 555 596
400 400 1100 | 382 | 512 | 672 100 {1213
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200 line
RV 2x4 E (Ex)

Regelventile
DN 15 - 300, PN 16, 25 und 40
mit elektromechanischen Antrieben

Beschreibung

Die Regelventile RV 214 (Ex), RV 224 (Ex) und RV 234 (Ex)
(weiter nur RV 2x4) sind Dreiwegearmaturen mit Misch- oder
Verteilfunktion. Aufgrund der breiten Palette verwendeter
Antriebe sind sie zur Regelung bei niedrigem und hohem
Druckabfall unter den ver-schiedensten Betriebsbedingungen
geeignet. DurchfluR-charakteristiken, Kvs-Koeffizienten und
Leckrate entsprechen den internationalen Standards.

Ventile des Typs RV 2x4 (Ex) werden mit Handrad oder
elektromechanischen Antrieben der Hersteller Ekorex+, ZPA
Nova Paka, Regada, ZPA Pecky, Auma und Schiebel
angepaldt.

Anwendung

Diese Ventile sind zum Einsatz in Heiz- und Klimatechnik,
Energiewirtschaft und chemischer Industrie bestimmt.

Die Ventile RV 2x4 Ex erfullen die Anforderungen Il 1/2G 11B
nach EN 13463-1(9/2002) und EN 1127-1(9/1998) und sind
in Verbindung mit geeigneten Antrieben fur die Gas- und
Chemieindustrie geeignet.

Je nach Betriebsbedingungen kdénnen Ausfihrungen aus
Formguf3, Stahlgul® oder austenitischem rostfreiem Stahl
verwendet werden. 3
Die gewahlten Materialien entsprechen der Empfehlung CSN-
EN 1503-1 (1/2002) (Stahl) bzw. CSN-EN 1503-3 (1/2002)
(GuB). Der hochstzulassige Arbeitstberdruck in Abhangigkeit
von gewahltem Material und Mediumtemperatur ist in der
Tabelle auf Seite 74 dieses Katalogs angegeben.

Technische Parameter

Arbeitsmedien

Ventile der Reihe RV 2x4 sind zum Regeln von Durchfluf3-
menge und Druck von Flissigkeiten, Gasen und Dampf, wie
Wasser, Dampf, Luft und anderen Medien, die mit dem Arma-
turmaterial kompatibel sind, geeignet. Die Verwendung von
Ventilen aus FormguR (RV 214) bei Dampf ist durch folgende
Parameter begrenzt: Der Dampf muR Gberhitzt sein (Trocken-
heit am Eingang x,20,98) und der Eingangsiberdruck p, = 0,4
MPa bei Uberkritischem Druckabfall bzw. p, = 1,6 MPa bei
unter-kritischem Druckabfall. Werden diese Parameter
Uberschrit-ten, ist ein Ventil aus Stahlgu® zu verwenden (RV
224). Fur eine zuverlassige Regelung wird empfohlen, vor das
Ventil einen Filter zu setzen oder anderweitig sicherzustellen,
daR das Medium keine abrasiven Beimischungen enthalt.

Einbaupositionen

Bei Verwendung als Mischventil ist das Ventil immer so einzu-
bauen, daR die Flierichtung des Mediums mit den Pfeilen auf
Gehause und Stutzen tbereinstimmt (Eingange A, B und Aus-
gang AB). Bei Verteilern ist die Flielrichtung entgegenge-
setzt (Eingang AB und Ausgange A, B). Die Einbaulage kann
stehend oder liegend erfolgen. Bei Mediumtemperaturen tber
150°C ist der Antrieb vor UbermaRiger Warmeeinwirkung zu
schitzen, z. B. durch geeignete Isolierung von Leitung und
Xeﬂtil und Aus-schwenken des Antriebs aus der senkrechten
chse.

Baureihe RV 214 \ RV 224 \ RV 234

Ausfilihrung Dreiwege-Regelventil, revers

Nennweitenbereich DN 15 bis 300 DN 15 bis 300

Nenndruck DN 25-150: PN16;40, DN 200-300: PN16 PN 16, PN 25, PN 40

Material Gehduse Formguf} GuRstahl Rostfreier GuRstahl
EN-JS 1025 1.0619 (GP240GH) 1.4581

(EN-GJS-400-10-LT)

1.7357 (G17CrMo5-5) (GX5CrNiMoNb19-11-2)

Material Sitz: DN 15 - 50 1.4028 / 17 023.6 1.4028 / 17 023.6 1.4571 /17 3474
DIN W.Nr./CSN DN 65 - 300 1.4027 / 42 2906.5 1.4027 / 42 2906.5 1.4581 /42 2941.4
Material Kegel: DN 15 - 65 1.4021 /17 027.6 1.4021 /17 027.6 1.4571/17 347.4
DIN W.Nr./CSN DN 80 - 300 1.4027 / 42 2906.5 1.4027 / 42 2906.5 1.4581 /42 2941.4
Arbeitstemperaturbereich -20 bis 300°C -20 bis 500°C -20 bis 400°C
Bauléngen Reihe 1 nach CSN-EN 558-1 (3/1997)

AnschluRflansche Nach CSN-EN 1092-2 (1/1999)

Nach CSN-EN 1092-1 (2/2003)

Flanschdichtflachen Typ B1 (grobe Dichtleiste)

nach CSN-EN 1092-2 (1/1999)

Typ B1 (grobe Dichtleiste) oder Typ F (Ricksprung)
oder Typ D (Nut) nach CSN-EN 1092-1 (2/2003)

Kegeltyp zylindr. mit Ausschnitten, Parabolkegel

DurchfluRcharakteristik linear, gleichprozentig im direkten Zweig

Kvs-Werte 1.6 bis 1000 m*/h

Leckrate Klasse IIl. nach CSN-EN 1349 (5/2001) (<0.1% Kvs) fiir Regelventil mit Sitzdichtung Metall-Metall

Klasse IV. nach CSN-EN 1349 (5/2001) (<0.01% Kuvs) fiir Regelventil mit Sitzdichtung Metall - PTFE

Regelverhaltnis r

50:1

Stopfbuchsendichtung

O - Ring EPDM t,,,=140°C, DRSpack® (PTFE) t,,,=260°C, Exp. Graphit, Faltenbald t,,, =500°C

-1
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DurchfluBkoeffizienten Kvs und Differenzdruck Ap

Der Wert Ap,,.. ist der maximale Druckabfall am Ventil, bei
dem ein zuverlassiges Offnen und SchlieBen gewahr-
leistet ist. Zur Sicherung der Lebensdauer von Sitz und

max

[MPa]

1.6 MPa nicht liberschreitet. Anderenfalls sollte ein Loch-

kegel verwendet oder die Auflageflichen von Sitz und

Kegel mit einer Hartmetallschicht versehen werden.

Kegel wird empfohlen, daR der Druckabfall auf Dauer

Weitere Steuerung PTN 2.20 STO PTN 2.32 | MIDI 660 AUMA Zepadyn AUMA | Rucni kolo
Informationen zur | (Antriebe) MIDI 660 MIDI 660 STO Schiebel | ST1EX | Schiebel
Steuerung STO0.1 Rotork STO0.1 Rotork
s. Blatter Antriebe PTN 2.40 EMG PTN 6 EMG
Bezeichnung in ERB EPK ERC ENB EA..., ENC EA... Rxx
der Typennummer ENB ENB EPK EZ..., EPJ EZ...
EPL EQ..., EPL EQ...
ERC ED... ERD ED...
Stellkraft 2 kN 2,5 kN 3,2kN | 40kN 5 kN 6,3kN | 7,5kN
Kvs [m*h] A P, AP AP A P AP, AP, A P AP,
DN | H 1 2 3 Met. PTFE |Met. PTFE|Met. PTFE |Met. PTFE |Met. PTFE |Met. PTFE|Met. PTFE|Met. PTFE
15 40" 257 1.6” |4.00 - |4.00 -- |4.00 --- |4.00 --- [4.00 - |4.00 - | - - 4.0
20 16 6.3" 4.0" 25" |3.77 -- 1400 --|4.00 -- |4.00 -- |[4.00 -- [400 --| - - 4.0
25 10.0 6.3? 4.07 |2.24 2.65/3.16 3.57|4.00 4.00|/4.00 4.00/4.00 4.00/4.00 4.00| --- - 4.0
32 16.0 10.0 6.32 |1.28 1.60/1.83 2.15/2.61 2.92/3.49 3.81/4.00 4.00/4.00 4.00| --- --- 4.0
40 25.0 16.0 10.0 [0.77 1.02/1.12 1.38/1.62 1.87|2.19 2.44|2.90 3.15/3.60 3.90| --- --- 4.0
50 o5 40.0 25.0 16.0 --- - 10.63 0.82/0.93 1.12/1.27 1.46/1.69 1.88/2.10 2.30/2.76 2.95/ 3.8 4.0
65 63.0 40.0 25.0 --- ---10.35 0.50/0.53 0.68/0.74 0.89/1.00 1.15/1.20 1.40/1.65 1.80| 2.3 2.45
80 100.0 63.0 40.0 - = | e e | em e | e- = | = - 10.73 0.86]1.01 1.13|2.54 2.66
100 40 160.0 100.0 63.0 - == | = e | == | - | — - 0450.56/0.63 0.73/1.62 1.72
125 250.0 160.0 100.0 | == - | == = | == e | == - | - - 10.27 0.36/0.39 0.47/1.03 1.12
150 360.0 250.0 1600 | - | — — | — - - --0.18 0.25/0.26 0.33/0.71 0.78
Weitere Steuerung Zepadyn Auma  |Modact Cont/Modact MTR| AUMA  |Modact Cont.| Auma Handrad
Informationen zur | (Antriebe) PTN 6 Schiebel |Modact MTN| ST 2 Schiebel |Modact MTN| Schiebel
Steuerung Rotork AUMA EMG  |Modact MTR
s. Blatter Antriebe EMG Schiebel ST2
Modact MTR|  Rotork
EMG
Bezeichnung in ENC EA... EYA EPD EA... EYA EA... Rxx
der Typennummer ERD EZ.. EYB EPM EZ.. EYB EZ..
EQ... EA... ED... EPD
ED... EZ... EPM
EPD EQ...
ED...
Stellkraft 10 kN 10 kN 15 kN 16 kN 20 kN 25 kN 32 kN
Kvs [m*/h] A P AP, APy, AP AP APy AP, A P
DN | H 1 2 3 Met. PTFE | Met. PTFE |[Met. PTFE |Met. PTFE |Met. PTFE |Met. PTFE |Met. PTFE |Met. PTFE
50 o5 40.0 25.0 16.0 [3.82 4.00/3.82 4.00| -—- == | == - | === mem | mem eem | e e
65 63.0 40.0 25.0 |2.30 2.45|2.30 2.45| --- - | o= eem | mem e | e e | e e
80 100.0 63.0 40.0 |1.46 1.58/1.46 1.58/2.36 2.48/2.54 2.66| --- - | = - | — -
100 40 160.0 100.0 63.0 ]0.92 1.02/0.92 1.02/1.50 1.61/1.62 1.72| -—- - | - = | - -
125 250.0 160.0 100.0 |0.58 0.66/0.58 0.66/0.96 1.04/1.03 1.12| - - | === == | === -
150 360.0 250.0 160.0 |0.39 0.46|/0.39 0.46/0.66 0.73/0.71 0.78| --- - | - == | — -
200 570.0 400.0 2500 | --- -- (019 -- |0.34 ---|0.37 -- |0.50 -- |0.65 --- |0.86 --- 1.0
250 | 80 | 800.0 630.0 4000 | -~- - ]0.11 -- 023 -- |0.25 -—- |0.35 -- |0.46 -- |0.62 -- 0.75
300 1000.0 | 800.0 6300 | --- -- (009 -- |0.19 -- |0.21 -- |0.29 -- |0.39 -- |0.53 --- 0.60
1) im direkten Zweig Parabolkegel, im Abzweig zylindr. Die in der Tabelle angegebenen maximalen Differenzdruck-

2) im Abzweig Kegel zylindr., im direkten Zweig fir lineare
Charakteristik zylindr., fur gleichprozentige Charakteristik

Parabolkege

IFir NW DN 15 a 20 ist Faltenbalgstopfblichse nichr lieferbar.
Bei Ventilen PN 16 darf Ap 1,6 MPa nicht Giberschreiten.
Metall -Ausfiihrung Sitzdichtung Metall - Metall
PTFE -Ausflihrung Sitzdichtung Metall - PTFE (nicht fiir
Parabolkegel verwendbar)

werte gelten fir PTFE-Stopfbuchse oder O-Ring. Bei Falten-
balgausfiihrung ist der erforderliche Ap,, mit dem Hersteller
abzusprechen. Das gilt auch bei Graphit-Stopfbuchsen, wenn
sich der geforderte Wert Ap den in den Tabelle angegebenen
Maximalwerten nahert.
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Abmessungen und Gewichte der Ventile aus Spharogu RV 214 (Ex), DN 15 - 150

PN 16 PN 40 PN 16, PN 40

DN | D, |D, | D, d|n|D |D, D, d n|D|f|D|D | L|V, |V, ",V ", a|m]|'m

mm | mm | mm | mm mm | mm mm | mm mm | mm | mm | mm|mm|mm|mm| mm| mm| mm| mm| kg | kg
15 95 | 65 | 46 95 | 65 | 46 15 9 130|110 67 | --- |197] -—- | 14 | 55| 3.5
20 |105| 75| 56 | 14 105| 75 | 56 | 14 20 150|115| 67 | --- |197| -—- | 16 | 6.5 | 3.5
25 |115| 85| 65 115] 85 | 65 4 25 w [160]130| 72 |239|202|369 | 16 | 8.3 | 3.5
32 140|100 76 4 |140[100| 76 32 S |180]135| 72 |239|202|369| 18 |10.5| 3.5
40 [150/110| 84 150|110 | 84 40 = 1200|140 72 |239/202|369| 19 | 12 | 3.5
50 1165|125 99 165/125]/ 99 | 19 50 65 230|175] 92 1299222429 19 | 17 | 4
65 185|145/ 118 19 185|145] 118 65 3 290[180| 92 |299|222/429| 19 | 22 | 4
80 |200|160)132 200 160|132 80 w©w [310/220|123|441|253|571| 19 | 31 |45
100 | 220|180 156 8 235190156 | 23 | 8 |100 % 3501230123 |441|253|571| 19 | 44 | 4.5
125 [250|210(184 2701220184 28 125 = 400/260|151/469|281/599|23.5/ 65 | 5
150 285|240 211 23 300|250 211 150 480/290|151/469|281/599| 26 | 94 | 5

Abmessungen und Gewichte der Ventile aus StahlguB und Edelstahl
RV 224 (Ex), RV 234 (Ex) DN 15 - 150

PN 16 PN 40 PN 16, PN 40
DN | D, |D,| D,/ d| n |D |D,|D,| d n | D f|D|D|LIVIV, "V, V" ,]la|m|'m
mm | mm | mm | mm mm | mm [mm | mm mm | mm | mm | mm|mm|{mm|mm| mm|mm| mm| mm| kg | kg
15 95 | 65 | 45 95 | 65 | 45 15 130 110| 67 | --- |197| -—- | 16 | 6 | 3.5
20 |105| 75 | 58 | 14 105| 75 | 58 | 14 20 150|115| 67 | --- |197| --- | 18 | 7 | 3.5
25 |115| 85 | 68 4 115| 85 | 68 4 25 = [160]130| 72 |239|202|369 | 18 | 9.5 3.5
32 140|100 78 140/100| 78 32 © 180/135| 72 |239|202|369| 18 | 12 |35
40 |150/110 88 150|110 88 40 = 200|140 72 |239/202/369| 18 |13.5| 3.5
50 |165/125]102 165/125|102 | 18 50| 2 | 65 230[175| 92 |299|222|429| 20 | 24 | 4
65 [185|145|/122| 18 | 4" |185|145|122 65 290|180| 92 |299|222/429| 22 | 31 | 4
80 200|160 138 200160138 80 © [310]220|123|441|253|571| 24 | 43 | 4.5
100 | 220|180 158 8 2351190162 | 22 | 8 |100 5 3501230123 |441|253|571| 24 | 55 | 4.5
125 1250|210(188 2701220188 26 125 g 400|260 | 151]469|281|599| 26 | 90 | 5
150 |285]240|212] 22 300250218 150 480|290 151/469]281/599| 28 |120| 5
Ds " unter Berticksichtigung friiher geltender Normen wurde die
l__ _ :1 J von der CSN-EN 1092-1 angebotene Mdglichkeit der Wahl
T J[ der Anzahl der Verbindungsschrauben genutzt
» - giltfir Faltenbalgausfiihrung
m, - Masse, die bei Faltenbalgausfihrung zum Ventilgewicht
¢ D hinzuzurechnen ist
- f
< ——
=
e F qslsls
/ E:] \ LRI R-Y
| — o| L
©
= — | ] 2
ey
( )

RV 2x4 DN 15 bis 150

-10-



/\

Abmessungen und Gewichte der Ventile aus Spharogu RV 214 (Ex), DN 200 - 300

PN 16
DN D, D, D, d n a D D, M L V, V, V, V, f H m
mm mm | mm | mm mm mm mm mm mm | mm | mm mm | mm | mm mm kg
200 340 | 295 | 266 | 23 20 | 200 600 | 400 | 265 | 425 3 162
250 405 | 355 | 319 28 12 22 | 250 M20x1.5 150 | 730 | 480 | 360 | 520 | 160 3 80 | 280
300 460 | 410 | 370 24.5 | 300 850 | 560 | 402 | 562 4 410
Abmessungen und Gewichte der Ventile aus Stahlgul und Edelstahl
RV 224, 234 (Ex), DN 200 - 300
PN 16 PN 25 PN 40
DN D, D, D, d n a D, D, D, d n a D, D, D, d n a
mm mm | mm | mm mm | mm mm | mm | mm mm mm mm | mm | mm mm
200 340 | 295 | 268 | 22 24 | 360 | 310 | 278 | 26 12 30 | 375 | 320 | 285 | 30 12 34
250 405 | 355 | 320 26 12 26 | 425 | 370 | 335 30 32 | 450 | 385 | 345 33 38
300 460 | 410 | 378 28 | 485 | 430 | 395 16 34 | 515 | 450 | 410 16 42
PN 16, 25, 40
DN D D, M L V, \A V, V, f H m
mm mm mm mm | mm | mm mm | mm | mm mm kg
200 200 600 | 400 | 265 | 425 250
250 250 M20x1.5 | 150 | 730 | 480 | 360 | 520 | 160 2 80 | 425
300 300 850 | 560 | 402 | 562 640
M
Ds
: §
> 4 x M20
¥ °
i ASY
l\]——H x|
- —
__ [«
= | |
o ‘, J M EIEEE
ISYRSEASYRSY

L

r)
!

RV 2x4 DN 200 bis 300
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Zusammensetzung der kpl. Ventiltypenbez. RV/UV 2x0 (Ex), RV 2x2 (Ex), RV 2x4 (Ex)

XXX X XXX XX XX X[ XX || XX/ XXX |- XXX | XX
1. Ventil Regelventil RV
Absperrventil uv
2. Typennbezeichnung Ventile aus FormguR EN-JS 1025 21
2 Fiir DN 200 bis 400 Ventile aus GuRstahl 1.061 9, 1.7357 22
nur PN 16 Ventile aus rostfreiem Stahl 1.4581 23
Direktventil 0
Direktventil mit Druckentlastung 2
Misch- (Verteil-)ventil 4
3. Steuerungsart Elektroantrieb EXX
Spezifikation der Antriebe Handrad RXX
auf Seite. 74
4. Anschluf3art Flansch mit grober Dichtleiste 1
Flansch mit Ricksprung 2
Flansch mit Nut 3
5. Materialausfiihrung Kohlenstoffstahl 1.0619 (-20 - 400°C) 1
Gehause FormguR EN-JS 1025 (-20 - 300°C) 4
(in Kiammern Arbeits- CrMo-Stahl 1.7357 (-20 - 500°C) 7
temperaturbereiche) Austenit. rostfr. Stahl 1.4581 (-20 - 400°C) 8
Andere Materialien auf Absprache 9
6. Sitzdichtung Metall - Metall
Y ab DN 25; t,,, = 260°C Weiche Dichtung (Metall - PTFE)
Dichtflachen mit Hartmetallaufschweiflung
7. Stopfbuchsendichtung |O - Ring EPDM? 1
% Nicht fiir Ex-Ausfiihrung DRSpack® (PTFE) 3
& Nur fiir DN 15 bis 150 Expandierter Graphit * 5
Faltenbalg 7
Faltenbalg mit Sicherheitsbuchse PTFE ° 8
Faltenbalg mit Sicherheitsbuchse Graphit *® 9
8. DurchfluRcharakteristik |Linear L
4 Nur fiir UV 2x0 Gleichprozentig im direkten Zweig R
5 Nicht fiir RV 2x4 LDMspline®® S
Absperrend * U
Parabolisch * P
Linear - Lochkegel ® D
Gleichprozentig - Lochkegel * Q
Parabolisch - Lochkegel * Z
9. Kvs Spaltennummer nach Kvs-Tabelle X
10. Nenndruck PN PN 16 16
PN 25 (DN 200 bis 400) 25
PN 40 40
11. Arbeitstemperatur °C O - Ring EPDM 140
DRSpack®(PTFE), Faltenbalg 220
DRSpack®(PTFE), Faltenbalg 260
Expand. Graphit, Faltenbalg 300
Expand. Graphit, Faltenbalg 400
Expand. Graphit, Faltenbalg 500
12. Nennweite DN DN XXX
13. Ausfiihrung Normal
Ex-geschitzt Ex
Ausfuhrung fur Sauerstoff Ox

Bestellbeispiel: RV 210 ENC 1423 L1 40/220-65

Bezeichnung der Stellantriebe in der Typennummer siehe Tabelle auf der Seite 74.
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Ventile RV / UV 2x0 (Ex)

Schnitt durch Ventil mit zylindr.
Kegel mit Ausschnitten

Ventile RV 2x2 (Ex)

Schnitt durch druckentlastetes
Ventil mit zylindr. Kegel mit Ausschn.

Ventile RV 2x4 (Ex)

Schnitt durch Dreiwegeventil mit
zylindr. Kegel mit Ausschnitten

AB A

Schnitt durch Ventil mit Lochkegel

Schnitt durch druckentlastetes
Ventil mit Lochkegel

Schnitt durch Ventil mit Mikro-

drosselsystem

i

-22-



Elektroantrieb PIKO 524 65

ZPA Nova Paka

Technische Parameter

Typ PIKO 524 65.XXXX
Bezeichnung in der Ventiltypennummer END
Versorgungsspannung 230 V oder 24 V
Frequenz 50 +2 Hz
Leistungsaufnahme max. 9 VA

Stellsignal 3 - Punkt

Nennkraft 250 N bei Frequenz 50 Hz
Hub 10, 16 mm

Schutzart IP 54

Maximale Mediumtemperatur 150°C

Zulassige Umgebungstemperatur -20 bis 60°C

Zulassige Umgebungsfeuchte 5 - 100 % mit Kondensation
Gewicht 1,5 kg

AnschluBschema des Antriebs

Versorg.-spann. 230 V/50 Hz Versorg.-spann. 24 /50 Hz
MZ MO
v =y

LNLHF@ UE{E@

Antriebsabmessungen PIKO 524 65

91

ZDVIH 16

205

== S
M Antriebsmotor 0 |
MO Kraftabschalter fiir Servomotorposition "OFFEN" g |
MZ  Kraftabschalter fiir Servomotorposition =
“GESCHLOSSEN" —— PT
Antriebsspezifikation PIKO 524 65
PIKO 52465 | X|X|X
Versorgungsspannung 220V /50 Hz 0
24V /50 Hz 1
Stellgeschwindigkeit des Ausgangsteils 10 mm/min 2|0
20 mm/min 410
Anschlufimale Ausfliihrung LDM - Maximalhub 16 mm
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i3 Elektroantriebe PTE 1
— Ekorex

Technische Parameter

Typ PTE 1 XXXX
Bezeichnung in der Ventiltypennummer ERE
Versorgungsspannung 24V
Frequenz 50+ 2 Hz
Leistungsaufnahme max. 3,5 VA
Stellsignal stetig
Nennkraft 500 N
Hub 10, 16 mm
Schutzart IP 54
Maximale Mediumtemperatur 150°C
Zulassige Umgebungstemperatur -20 bis 60°C
Zulassige Umgebungsfeuchte 5-100 % mit Kondensation
Gewicht 2 kg
AnschluBRschema des Antriebs Antriebsabmessungen PTE 1
¢ 130 55
= ‘7”;
p— e
c |
!
‘ o
: - e -
20 m
Regel- 3 + 420mA |
verstarker ? e | g
1=
|
lea
|
i ml
I___“40_»—IJ,____~4
Antriebsspezifikation PTE 1
PTE 1 X| X|X|X Nennkraft [N] Stellgeschwindigkeit [mm.min™] Versorgungsspannung
0 500 10 24V 50 Hz
0 0-10VDC . . .
1 0-20 mA Eingangssignal galvanisch
von Versorgung abgetrennt
2 4-20mA
0 10
1 16 Zugstangenhub [mm]

0| Position Z oben

1| Position Z unten
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Elektroantrieb MIKRO 655
ZPA Nova Paka

Technische Parameter

Typ Mikro 655 xxx

Bezeichnung in der Ventiltypennummer ENA

Versorgungsspannung 230 V oder 24 V

Frequenz 50/60 Hz

Leistungsaufnahme max. 6 (9) VA

Stellsignal 3 - Punkt, 0 - 10 V, 0(4) - 20 mA
Nennkraft 600 und 1800 N

Hub 10, 16 mm

Schutzart IP 65

Maximale Mediumtemperatur bestimmt durch verwendete Armatur
Zulassige Umgebungstemperatur -25 bis 55°C

Zulassige Umgebungsfeuchte 10 - 100 % mit Kondensation
Gewicht 2,7 kg

AnschluBschema des Antriebs
3-Punkt-Steuerung, Versorgungsspannung 230 V/50 Hz

\%

,4041 42 43|i4 45|

-r
|
|
|
|
|

sz
.
i

[21 ,2022]31]3032‘ ;

230V 50Hz

230V 50Hz

3-Punkt-Steuerung, Versorgungsspannung 24 V/50 Hz

————————— s e
i ¢ ! i L
| | | |
| | ! |
| MZ MO | Sz SO | \ \ |
7 | | |
‘1 D -' | D W | |
— | | L | Lj \
12030 Tl Ts) | [21)2022[313032] \{40141}42] 43k4fag] | [ada1]a2] |
(S I R L__ _L___1
24V 50Hz 12v 12v
24V 50Hz
MO  Kraftschalter flir Servomotorposition “O" (offen)
Mz  Kraftschalterflir Servomotorposition "Z” (geschl.)
SO  Signalschalter fiir Servomotorposition “O"
SZ  Signalschalter flir Servomotorposition "Z"
M Kleinmotor
C Kondensator
\Y Potentiometer RP 16 100Q

Wandler 4 - 20 mA fiir zweiadr., Anschlul® an
MefRschleife (Versorgung direkt vom gemessenen Signal)

Stellsignal 0-10 V, 0(4)-20 mA, Versorgungssp. 230 V/50 Hz

I T T T T T

\
[
\
\
\
[
| N
[

!

0

[4041]42)
v

I

I

|

|

I

I

I

I

I

[21]2022]31]3032] |
__________ L L
230V 50Hz

12

24V 50Hz
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Antriebsspezifikation MIKRO 655

MIKRO 655| X | X| X/

Versorgungsspannung AC

230 V (50/60 Hz)

24V (50/60 Hz)

Nennkraft [kN]

0,6

1,2

1,8

Stellgeschwindigkeit des
Ausgangsteils
[mm/min]

10

16

25

25

32

BIWWINI~

Erganzende Ausstattung

Pos.-Steuerung 0-1V, 0-10 V, 0(4)-20 mA - ohne R2 u. I1

OP1

Signalschalter SO und SZ

S1

1 Rickflhrpotentiometer 100Q

R1

2 Ruckfuhrpotentiometer 100Q - ohne OP1 und I1

R2

Wandler 4 - 20 mA - ohne OP1 und R2

1

Anschluf¥flansch fir & 25, Kupplung M8x1

P2

Grundausfihrung: 3-Punkt-Steuerung, Handsteuerung, Momentschalter fiir Positionen O und Z, ohne Rickmeldung

und Anschluf3elemente.

Antriebsabmessungen MIKRO 655

8120

STELLUNG Q"

MAX.25

s
O__
STELLUNG'Z” M8x1

i His | X

[=)
e

925
70£0,1
30

115

9128

10

148

278
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Elektroantrieb MIDI 660
ZPA Nova Paka

Technische Parameter

Typ MIDI 660 XXX

Bezeichnung in der Ventiltypennummer ENB

Versorgungsspannung 230 V oder 24 V

Frequenz 50/60 Hz

Leistungsaufnahme max. 12 (18) VA

Stellsignal 3 -Punkt,0-10V, 0(4) - 20 mA
Nennkraft 2000, 3200, 4000 N

Hub 16, 25 mm

Schutzart IP 65

Maximale Mediumtemperatur bestimmt durch die verwendete Armatur
Zulassige Umgebungstemperatur -25 bis 55 °C

Zulassige Umgebungsfeuchte 10 - 100 % mit Kondensation
Gewicht 3,5 kg

AnschluBschema des Antriebs

3-Punkt-Steuerung, Versorgungsspannung 230 V/50 Hz

Stellsignal 0-10 V, 0(4)-20 mA, Versorgungssp. 230 V/50 Hz

I TT T T T T~ “roTTA TTTTr T T
— \ I oy ] |
M | | | I ! !
\ | I | | !
MZ MO KPO | Sz SO IV v I } \
T I \ \ I
\ I [ \
| E; ' [ ! | e ! | ' v
| ] | , | | b i |
1[& INJurual Tro[ [u[ T3] | [212022313032 | [4cfaifa2] [4Jaafas] | [acdatfad] | | ‘ . I
e Lo Lo oo = Lo I | 1 | E [
i 230V 50Hz 12v 12v N [ | 31130132 | 40/41[42] | [4041142] |
N L -1 == e N |

230V 50Hz

3-Punkt-Steuerung, Versorgungsspannung 24 V/50 Hz

230V 50Hz

| 7C __________ T - - -0 -~ T T T T~ -r T T
[ I I
| N | | Stellsignal 0-10 V, 0(4)-20 mA, Versorgungssp. 24 V/50 Hz
| MZ MO kPO | sz so .Y v o
SR | m N T oo
| |
@ [ lz\é\ 1] Tis] [ [ 21223 1BoRY | kol [a3ealss) } {
e 1 - L - __ _ | i
24V 50tz 12v 12v ; . © [ v
24v 501z ! wi .
| ‘ | H__l

KPO Endlagenschalter fiir Servomotorposition “O" 1 \21\20\22\;1\30132\ !|40\41|4
MO  Kraftschalter fiir Servomotorposition "O" e o e e R
Mz  Kraftschalter fiir Servomotorposition "Z"
SO  Signalschalter fir Servomotorposition "O"
SZ  Signalschalter fir Servomotorposition "Z"
M Kleinmotor
C Kondensator
\% Ruckfiihrpotentiometer RP 16 100Q2

| Wandler 4 - 20 mA fur zweiadr. Anschlu an MeR-
schleife (Versorgung direkt vom gemessenen Signal)
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Antriebsspezifikation MIDI 660

MIDI 660

Versorgungsspannung AC

230 V (50/60 Hz)

24V (50/60 Hz)

Nennkraft [kN]

2,0

3,2

4,0

Stellgeschwindigkeit des
Ausgangsteils
[mm/min]

10

16

25

32

32

W= [ XXX |w|=
AR IWIN~

Erganzende Ausstattung

Positionssteuerung 0-1 V, 0-10 V, 0(4)-20 mA

OP1

Signalschalter SO und SZ

S1

1 Rickflhrpotentiometer 100Q

R1

2 Ruckfuhrpotentiometer 100Q2 - ohne OP1, 11 und C1

R2

Wandler 4 - 20 mA - ohne OP1, R2 und C1

1

Kapazit.-riickm. CPT 1 - ohne R2 und I1

C1

Handsteuerung auf3erhalb des Schranks

RK1

Anschluf® mit Flansch fiir & 65, Kupplung M10x1

P3

Grundausfihrung: 3-Punkt-Steuerung, Handsteuerung, Momentschalter fiir Position O und Z, ohne Riickmeldung

und Anschluf3elemente.

Antriebsabmessungen MIDI 660

3140
A1 R 131 LT
4z | N\ 4 N
i
|
!
| Q
' -
|
|
|
= i i T i T
| I |
=l
|
. | 9148
STELLUNG ") i 57
o 2 0]
z | —
STELLUNG"Z" M10x1 i
HL.30
=) X 965 X
A .
I ! Al
100£0,1 85

140
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- Elektroantriebe PTN 1
— Ekorex

Technische Parameter

Typ PTN 1 XXXXXXXX

Bezeichnung in der Ventiltypennummer ERA

\ersorgungsspannung 230 V oder 24 V

Frequenz 50+ 2 Hz

Leistungsaufnahme 8 VA

Stellsignal 3 -Punkt; 4-20mA; 0-10V; 0-20 mA

Nennkraft 600 N, 1200 N

Hub 10, 16 mm

Schutzart IP 54

Maximale Mediumtemperatur 150°C

Zulassige Umgebungstemperatur -20 bis 60 °C

Zulassige Umgebungsfeuchte 5-100 % mit Kondensation

Gewicht 2,5kg

AnschluBschema des Antriebs

¢ 12
L "
Sz SO Mz MO Vv v
r\ 7 "\ 7] 0-10V
= —] 4-20mA g 2oma
— [ | * - + -
[1]2]3]als]e]| [7] [s]o] [1o] [n]12] | [13]1a]15] | [16]17]18] | [1a]15] | | [14]15] [17]1s]
®
AC 230V 50Hz B AC 24V
AC 24V 50Hz ‘ (“
u N

AC 230V 50Hz
AC 24V 50Hz

STEUEREINHEIT

[ [afo] [n]4]

7
® ] |-

0-10V U N
0-20mA AC 230V 50Hz
4-20mA AC 24V 50Hz

MO - Kraftschalter fir Servomotorposition “OFFEN”

MZ - Kraftschalter flir Servomotorposition “GESCHLOSSEN”
SO - Signalschalter fur Servomotorposition “OFFEN”

SZ - Signalschalter fiir Servomotorposition “GESCHLOSSEN”"
M - Motor

C - Kondensator
\% - Viderstandgeber Riickmelder 100 ?
11 - Viderstandgeber Ruckmelder mit Wandler 4-20 mA - zweidraht Ausflhrung

12 - Viderstandgeber Riickmelder mit - eigene Speisung 24V AC

Achtung: Bei Verwendung mit Reversenventilen RV 102, RV 103
ist die Lage "geschlossen™ oben (Schalter MO)
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Antriebsspezifikation PTN 1

PTN 1 X[ X[ XX X[ X[ X|X Nennkraft [N] Stellgeschwindigkeit [mm.min]
111 600 10
112 600 16
113 600 25
21 1200 10
2|2 1200 16
2|3 1200 25

0 230 V, 50 Hz Versorgungsspannung des Kleinmotors
2 24V, 50 Hz
0 MO; MZ .
’ Anzahl Mik halt
5 MO: MZ: SO; §7 nza ikroschalter
0 Ohne Ausstattung
1 Austritt 0 - 10 V
2 Austritt 0 - 20 mA Selbsténdige Versorgung 24 V
3 Austritt 4 - 20 mA
4 Austritt 4 - 20 mA Zweiadriger Anschluf}
5 Austr?tt 0-100Q 1x Widerstandssignal
6 Austritt 0 - 100 Q 2x
2 10
3 16 Zugstangenhub [mm]
1/0| Flansch mit Saulen | Kupplung M 8x1
Bemerkung:

Die Tabele gult fur 3-Punkt steuerung.
Walbare Steuersignale 0- 10V, 0 - 20

mA, 4 - 20 mA

(Bestellbeispiel: PTN 1 - XX. XX.XX. XX/ steuerung 4 - 20 mA)

Antriebsabmessungen PTN 1

L

112

235

4 N )
3120
MZ \:I 55
| mo
| J L J
N A UL J t
POLOHA"0" l ‘ J ‘ ‘ ‘ ‘ ;r

MAX.20
[ J
v

z o) | /]
POLOHA"Z' k M8x1
o X TRE
[Te)
1 / I \
@25
70%0,1
90

108

40

10
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Elektroantriebe PTN 2

- Ekorex
Technische Parameter
Typ PTN 2.20 PTN 2.32 PTN 2.40
Bezeichnung in der Ventiltypnummer ERB ERC ERC
Versorgungsspannung 230V +6 %, -12 % oder 24 V + 10 %, -15 % AC
Frequenz 50 Hz
Leistungsaufnahme max. 19 VA
Stellsignal 3 - Punkt, (0)4-20mA,0-10V
Nennkraft 2000 N \ 3200 N \ 4000 N
Hub max. 25 mm
Schutzart IP 65
Maximale Mediumtemperatur bestimmt durch die verwendete Armatur
Zulassige Umgebungstemperatur -20 bis 60°C
Zulassige Umgebungsfeuchte 5 bis 100 % mit Kondensation
Gewicht 4 kg

AnschluBRschema des Antriebs

C
it
M

sz ) MZ MO  KPO
Sk s ] | | 22
— I * ~ + -
[1]2]s]a]s]e]| [7] [s]o] [10] [11]12] [13][14]15] | [16]17]18] | [1a]1s] | | [1a]15] [17]18]
O)
AC 230V 50Hz AC 24V

AC 24V 50Hz (TW
u

AC 230V 50Hz

AC 24V 50Hz
c MO
—— MZ
SO

- Kraftschalter fir Servomotorposition “OFFEN”
- Kraftschalter fir Servomotorposition “GESCHLOSSEN”
- Signalschalter fiir Servomotorposition “OFFEN”

SZ - Signalschalter fiir Servomotorposition “GESCHLOSSEN”
KPO - Endlagenschalter fiir Servomotorposition "OFFEN”

1
Lzl [sfo] [1]r]
® + |-
0-10vV U N
0-20mA AC 230V 50Hz
4-20mA AC 24V 50Hz

- Viderstandgeber Riickmelder mit Wandler 4-20 mA - zweidraht Ausfihrung
- Viderstandgeber Riickmelder mit Wandler - eigene Speisung 24V AC

M - Motor

C - Kondensator

\% - Viderstandgeber Riickmelder 100 ?

11

12

C1 - Kapacitive Rickmelder mit Wandler 4-20 mA

Achtung: Bei Verwendung mit Reversenventilen RV 102, RV 103
ist die Lage "geschlossen” oben (Schalter MO)
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Antriebsspezifikation PTN 2

PTN 2 X| X| X| X|X|X|X|X| Nennkraft [KN] Stellgeschwindigkeit [mm.min”] Leist.-aufn.
2|0 2 10, 16, 25, 32 7 VA
3|2 3,2 10, 16, 25, 32 9 VA
40 4 10, 16, 25 15,5 VA

0 230V, 50 Hz .
5 24V, 50 Hz Versorg.-spann. des Kleinmotors
1 10
2 16 Stellgeschwindigkeit [mm.min’]
3 25
4 32
0 Ohne Ausstattung
1 Austritt 0- 10 V
2 Austritt 0 - 20 mA Selbstandige Versorgung 24 V
3 Austritt 4 - 20 mA
4 Austritt 4 - 20 mA Zweiadriger Anschlull
5 Austr!tt 0-100Q 1x Widerstandssignal
6 Austritt 0 - 100 Q 2x
1 Flansch mit Saulen Abstand 70 mm Kupplung M 8x1
3 Flansch mit Saulen Abstand 100 mm Kupplung M 10x1
0 MO; MZ
2 MO; MZ; SO; SZ
4 MO; MZ; KPO Anzahl Mikroschalter
6 MO; MZ; SO; SZ; KPO
9 Nach Vereinbarung
2| 10
3| 16 Zugstangenhub [mm]
5| 25
Bemerkung:

Die Tabele gult fur 3-Punkt steuerung.
Walbare Steuersignale 0 - 10 V, 0 - 20 mA, 4 - 20 mA a mit handbatetigung draulRen.
(Bestellbeispiel: PTN 2 - XX. XX.XX.XX / steuerung 4 - 20 mA)

Antriebsabmessungen PTN 2

Anschluf fir Ventile RV 102, RV 103

260

)

<
imEes oD
o A —
[ 2140 } 8
= 55 | 2 -
3| mo &
8
POLOHA"0" E
I 2150 _
g RO &
¢ L ﬁ ? S
= Ze =
POLOHA"Z" X
Ol : e
° 1
T Tk [ ) '

225
7001

Anschluf} fur Ventile RV / UV 2x0, RV 2x2, RV 2x4

@ 145

55

130 (155

334 (359

==
189

e
3 i : W10 HL30
el
LLcﬂ_:m_ETL
140
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Elektroantriebe PTN 6
Ekorex

Technische Parameter

Typ PTN 6 XX.XX.XX.XX
Bezeichnung in der Ventiltypnummer ERD
Versorgungsspannung 230V +6 %, -12 % oder 24 V + 10 %, -15 % AC
Frequenz 50 Hz
Leistungsaufnahme max. 38,5 VA

Stellsignal 3 - Punkt, mit Positionssteuerung stetig
Nennkraft 6300 oder 10000 N

Hub 16, 25 und 40 mm
Schutzart IP 65

Maximale Mediumtemperatur bestimmt durch die verwendete Armatur
Zulassige Umgebungstemperatur -20 bis 60°C

Zulassige Umgebungsfeuchte 5 bis 100 % mit Kondensation
Gewicht 7 kg

Handrad standard Ausristung

AnschluBschema des Antriebs

c 2
— " "
Y4 (Yo} Mz MO KPO Vv Vv
7 n 0-10V
— — M—I_\ 4-20mA e
- [ * - * _
[1]2]3]a]5]6]| [7] [s]o] [10] [11]12] [13]14]15] | [16]17]18] | [1a[1s] | | [1a]15] [17]1s]

AC 230V 50Hz
AC 24V 50Hz ‘

_UH

AC 230V 50Hz

AC 24V 50Hz

MO
MZ
SO
SZ
KPO
M
C

\Y

11
12
C1

0-10V
0-20mA
4-20mA

U N
AC 230V 50Hz
AC 24V 50Hz

AC 24v

- Kraftschalter fiir Servomotorposition “OFFEN”

- Kraftschalter fur Servomotorposition “GESCHLOSSEN"

- Signalschalter fiir Servomotorposition “OFFEN”

- Signalschalter fur Servomotorposition “GESCHLOSSEN”

- Endlagenschalter fir Servomotorposition "OFFEN”

- Motor

- Kondensator

- Viderstandgeber Riickmelder 100 ?

- Viderstandgeber Ruckmelder mit Wandler 4-20 mA - zweidraht Ausfihrung
- Viderstandgeber Riickmelder mit Wandler - eigene Speisung 24V AC
- Kapacitive Riickmelder mit Wandler 4-20 mA
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Antriebsspezifikation PTN 6

PTN 6 X[ X[ X[ X|X|X|X]|X| Nennkraft [kN]
6|3 6,3

110 10

230V, 50 Hz

2 24V, 50 Hz

10

16

20

25

32

50

Ohne Ausstattung
Austritt 0 - 10 V
Austritt 0 - 20 mA Selbstandige Versorgung 24 V
Austritt 4 - 20 mA
Austritt 4 - 20 mA Zweiadriger Anschluf®
Austritt 0 - 100 Q 1x
Austritt 0 - 100 Q 2x
Austritt Kapacitive Rickmelder 4 - 20 mA

Flansch mit Sdulen M20 Abstand 132 mm Kupplung M 10x1

2 Flansch mit Sdulen M20 Abstand 132 mm Kupplung M 16x1,5
MO; MZ; KPZ

MO; MZ; KPO

MO; MZ; SO; SZ; KPZ
MO; MZ; SO; SZ; KPO
4| 16

25 Zugstangenhub [mm]
7| 40

Nennkraft [kN]

o

Versorgungsspannung des Kleinmotors

Stellgeschwindigkeit [mm.min™']

OO WN—=

Widerstandssignal

N OO~ WN —|O

—_

Anzahl Mikroschalter

DN O

[

Bemerkung:

Die Tabele giilt fir 3-Punkt steuerung.

Walbare Steuersignale 0 - 10V, 0 - 20 mA, 4 - 20 mA
(Bestellbeispiel: PTN 6 - XX. XX.XX.XX / steuerung 4 - 20 mA)

Antriebsabmessungen PTN 6

132

6 25 67
l‘——-———‘
am \ A Jus}
- | N ~ PN
[}
| |
|
| 5 |
]
| |
o | ,
8 L ;[ I T ; 3‘ . i ¢ I_E i J ’ %
§ i | 2 x Pq 135 H
T > ar +
| 1 . |
| T~ |
; ! M 104 i
8| K = M 1615 |
() T
w 1
’——EI] M 20 (]
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Elektroantriebe PTN 7

Ekorex
Technische Parameter
Typ PTN 7 XX XX.XX.XX
Bezeichnung in der Ventiltypnummer ERG
Versorgungsspannung 230V oder24V + 10 %
Frequenz 50 Hz
Leistungsaufnahme max. 120 VA, Heizwiderstand max. 9 VA
Stellsignal 3 - Punkt; stetig (mit Positionssteuerung)
Nennkraft 16000 oder 20000 N
Hub 40, 80 mm
Schutzart IP 65
Maximale Mediumtemperatur abhangig von der verwendeten Armatur
Zulassige Umgebungstemperatur -20 bis 60°C
Zulassige Umgebungsfeuchte 10 bis 100 % mit Kondensation
Gewicht 10 kg
Handrad Standardausstattung
Anschlussschema des Antriebs
c 12
"
M
Y4 (Yo} Mz MO KPO Vv Vv
m "\_‘U“\ ] 0-10V
= || [y | |G| L]
— | I * _ * -
[1]2]3]4]s]e]| [7] [s]o] [10] [11]12] | [13]1a]15] | [16]47]18] | [1a[1s] | | [14]15] [17]18]
AC 230V 50Hz AC 24V
AC 24V 50Hz ‘ —(‘ ‘
N
AC 230V 50Hz
AC 24V 50Hz
c MO - Kraftschalter fur Position “OFFEN”
— MZ - Kraftschalter fir Position “GESCHLOSSEN”

SO - Signalschalter fiir Position “OFFEN”
SZ - Signalschalter fur Position “GESCHLOSSEN”
KPO - Endlagenschalter fiir Position "OFFEN”

M - Motor

C - Kondensator

Vv - Rickmeldung 100 Q

11 - Ruckmeldung mit Wandler 4-20 mA - Zweidraht Ausfuihrung

12 - Riickmeldung mit Wandler - eigene Speisung 24V AC
C1 - Kapazitive Rickmeldung mit Wandler 4-20 mA

0-10V U N
0-20mA AC 230V 50Hz
4-20mA AC 24V 50Hz
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Antriebsspezifikation PTN 7

PTN 7 XXX X[ X[ X[ X[ X
1 16
2 20 Nennkraft [kN]
9 Nach Absprache
1 20
2 25
3 32 Stellgeschwindigkeit [mm/min ]
4 50
5 80 (nur 16 kN)
0 230V, 50 Hz, 60 Hz Versorgungsspannung des Motors
2 24V, 50 Hz, 60 Hz 60 Hz - um 20% hohere Geschwindigkeit
2 MO; MZ; KPO
6 MO; MZ; SO; SZ; KPO Anzahl Mikroschalter
9 Nach Absprache
0 Ohne Ausstattung
1 Ausgang 0 - 10V
2 Ausgang 0 - 20 mA Selbstandige Versorgung 24 V
3 Ausgang 4 - 20 mA
4 Ausgang 4 - 20 mA Zweiadriger Anschluf
5 Ausgang 0 - 100 &2 1x Widerstandssignal
6 Ausgang 0 - 100 Q 2x
7 Kapazitive Ruckmeldung 4 - 20 mA
9 Nach Absprache
2 40 Zugstangenhub [mm]
6 80
1,0 | Saulen M20, Kupplung M16x1,5 (fir Ventile DN 80 - 150, H = 40 mm)
310 | Saulen M20, Kupplung M20x1,5 ((fir Ventile DN 200 - 300, H = 80 mm)
Bemerkung:

Die Tabelle gilt nur fur 3-Punkt Steuerung.

Zusatzlich wahlbar: stetige Ansteuerung 0 - 10 V, 0 - 20 mA, 4 - 20 mA (OP1); Handbetatigung (RO)
(Bestellbeispiel: PTN 7 - XX. XX.XX.XX/ Steuerung 4 - 20 mA/ RO)

Antriebsabmessungen PTN 7

AL

A,

490

o
~
N
[ [
J Y
Position “O" ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ : ‘
T 0] ey 230
o e
ze 7 [ J
1 - :
Position "Z" { } { } N
M16x1.5 1]
< M20x13
HUB 12-80mm
wn
& (0 i
M20
1500,

Anschluf’ A
1 74
3 140
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Elektroantrieb Zepadyn 670
ZPA Nova Paka

Technische Parameter

Typ Zepadyn 670 XXX
Bezeichnung in der Ventiltypennummer ENC

Versorgungsspannung 230 V oder 24 V

Frequenz 50 Hz

Leistungsaufnahme 40 VA

Stellsignal 3 - Punkt, 0 - 10 V, 0(4) - 20 mA
Nennkraft 6300 und 10000 N

Hub 16, 25, 40 mm

Schutzart IP 65

Maximale Mediumtemperatur bestimmt durch die verwendete Armatur
Zulassige Umgebungstemperatur -25 bis 55 °C

Zulassige Umgebungsfeuchte 10 - 100 % mit Kondensation
Gewicht 11 kg

AnschluBRschema des Antriebs Zepadyn 670

Versorgungsspannung 230 V/50 Hz

P -
| ¢ |
| Y
| | i
I MZ MO KPO sz S0 Bida b odere [
| r = = f | wie unten aufgefiihrt |
| | Wﬁ\ : 3 ' \
S == 1 1l]] |
P! |
| @) o[ Inuifuzl T2l v 113 [21]20[22]313032) | \
S S J
230V 50Hz 230V 50Kz

N U

230V 50Hz
Versorgungsspannung 24 V/50 Hz
[ - L1l | ! | I | |
| @) [eTol TiT2[3[ Tel T1s[ Tre] [21]20]22]31]30]32] \ | |
______ L

24V 50Hz | rlsia 24V 50Hz

24V 50Hz
Ausfiihrung:
mit Rickfiihrpotentiom. mit Kapaz.-positionsriickmeld. mit Wandler

4-20mA
v v
v P
iﬂ I il
12v 12v
EEmE

o 230V 50Hz

Ausflhr. mit Positionssteuerung, Vers.-spann. 230 V/50 Hz

24V 50Hz

24V 50Hz  4-20mA

MO  Kraftschalter flir Servomotorposition "O"

MZ  Kraftschalter fir Servomotorposition "Z"

SO  Signalschalter fur Servomotorposition "O"
SZ  Signalschalter fur Servomotorposition "Z"
KPO Endlagenschalter fir Servomotorposition “O"

Vv Ruckmelder

R Heizwiderstand

M Kleinmotor Typ FCJ2B52D-00

C Kondensator TC 846 S 60uF (2x)

P Wandler 4-20 mA flr zweiadrigen Anschlu an Mef3-
schleife (Versorgung direkt vom gemessenen Signal)
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Antriebsspezifikation Zepadyn 670

Zepadyn 670 | X| X| X|/
230V (50/60 Hz) 1
V AC
ersorgungsspannung 24V (50/60 Hz) >
6,3 2
Nennkraft [kN :
ennkraft [kN] 10 1
1
Stellgeschwindigkeit des ?63 2
Ausgangsteils
mm.min- 25 3
32 (nicht bei Ausflihrung mit OP1) 4
Steuerung 0-1V, 0-10 V, 0(4)-20 mA - ohne R2 OP1
Signalschalter SO und SZ S1
1 RickfUhrpotentiometer 100 Q R1
2 Rickflihrpotentiometer 100 Q - ohne OP1, |1 und C1 R2
Zusatzausstattung 1 Ruckflhrpotentiometer 1000 Q R3
Wandler 4 - 20 mA - ohne R2 und C1 11
Kapazitive Riickmeldung CPT1 - ohne R2 und 11 C1
Heizwiderstand T1
Anschluss - Abstand 132, M20, Kuppl. M10x1, M16x1,5 P3
Adapter mit Einstellungssoftware fiir Antriebe mit OP1 ANP1
Hub fir Ventil - xx = 16, 20, 25, 32, 40, 52 mm ZDxx
Grundausfihrung: 3-Punkt-Steuerung, Handrad, Kraftschalter fir Position O und Z, ohne Riickmeldung
und Anschlusselemente.
Antriebsabmessungen Zepadyn 670
9224
1] | 1} . T
e ' N 7 i N
| | !
[ [ i i Il | |
T
L ! -
{ % # | ';
i ‘ @ 0
Position "0" !
|
ﬂ«“—‘ | ° L T 3
x| =z -
25 ||| wf
Position "Z" ]
. [*]
= o = ¢21eB M10 x 1
SR M16 x 1,5
M20x1,5

13240,
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Elektroantrieb Zepadyn 671
ZPA Nova Paka

Technische Parameter

Typ Zepadyn 671 XXX

Bezeichnung in der Ventiltypennummer ENE

Versorgungsspannung 230 V oder 24 V

Frequenz 50 Hz

Leistungsaufnahme max 120 VA, Heizwiderstand 15 W
Stellsignal 3 - Punkt, 0 - 10 V, 0(4) - 20 mA
Nennkraft 6300 und 10000 N

Hub 80 mm

Schutzart IP 65

Maximale Mediumtemperatur bestimmt durch die verwendete Armatur
Zulassige Umgebungstemperatur -25 bis 55 °C

Zulassige Umgebungsfeuchte 10 - 100 % mit Kondensation
Gewicht 12,5 kg

Bemerkung:

Weitere technische Informationen finden Sie im Katalog des Hersteller auf www.zpanp.cz

Antriebsspezifikation Zepadyn 671

Zepadyn 671 | X| X| X]/
230 V (50/60 Hz) 1
Versorgungsspannung AC 24V (50060 Hz) 5
Nennkraft [kN] 16 1
20 2
S 16 1
%t;l?ﬁﬁghmndlgkmt 25 >
32 3
50 4
Steuerung 0-1V, 0-10 V, 0(4)-20 mA - ohne R2 OP1
Signalschalter SO und SZ S1
1 Ruckfihrpotentiometer 100Q R1
Zusatzausstattung 2 Ruckfuhrpotentiometer 100Q - ohne OP1, |1 und C1 R2
Wandler 4 - 20 mA - ohne R2 und C1 11
Kapazitive Rickmeldung CPT1 - ohne R2 und 11 C1
Heizwiderstand T
Anschluss - Abstand 132, M20, Kupplung M16x1,5 P3
Anschluss - Abstand 150, M20, Kupplung M20x1,5 P5
Adapter mit Einstellungssoftware fiir Antriebe mit OP1 ANP1
Hub fir Ventil - xx = 40, 80 mm ZDxx

Grundausfihrung: 3-Punkt-Steuerung, Handrad, Kraftschalter fir Position O und Z, ohne Rickmeldung

und Anschlusselemente.

* Anschluss fir Ventile LDM

P3

RV 2xx DN 80 - 150

P5

RV 2xx DN 200 - 300
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Anschlussschema des Antriebs Zepadyn 671

a) Ausfihrung mit Rickfuhrpotentiometer
b) Ausfihrung mit kapazitiver Riickmeldung
c) Ausfiihrung mit Umwandler 4 - 20 mA

© I!;]tlﬂl [T Tl T _lﬁiizolzzlmlmlaz : :

Anschlussschema 230V 50Hz Anschlussklemmen 24¥ 50Hz
r ¢ i r - |
| | | | |
: | | | L
| | F T T iy wa, = S
I o KO | sz S0 | | el b w2
| = ’ ' 1
| J'\_D l : Bild a), b) oder c) l T
| | | |
| | |
| 20122131130132] | | a)

i _________ R e J y Y
AC 230V S0Hz| rda AC 230V 50Hz I"

Nu o ]

AC 230V 50Hz [s0]e1]az]

Steuerung 0-10 V, 0 - 20 mA, 4 - 20 mA

Anschlussschema 230V S0Hz Anschlussklemmen 24V 50Hz

AC 24V 50Hz 4-20mA

Bild a), b) oder ¢)

a) v v
J
________ aoaiaz] fiafeaes

KPO Endlagenschalter fiir Position “O"
MO  Kraftschalter fiir Position "O"

Mz  Kraftschalter fir Position "Z"

SO Signalschalter fur Position "O"
SZ  Signalschalter fur Position "Z"

Vv Rickmelder

R Heizwiderstand

M Motor

C Kondensator

11 Wandler 4-20 mA fir zweiadrigen Anschluss an Messschleife

(Versorgung direkt vom gemessenen Signal)
C1 Kapazitive Rickmeldung mit Umwandler 4 - 20 mA

i el T P R e =

AC 230V 50Hz

|
izz 31of2] | | I

|
|
A b il |

AC 230V 50Hz
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Anschlussschema des Antriebs Zepadyn 671

Anschluss P3 - Abstand 150; 2 Saulen M20; Kupplung M16x1,5; Hub 12...62

9224

] |
POSITION "O” !
o] '
> | = I
2= !
POSITION “Z" [Te] l
= |
#H i
& = P3=M16x1.5
1
15040.1

490

50
|
|
|
L g| 2
| : .
? |
| |
| : |
i
|
[=2]
=
o
[Ty
2% M20 <

Anschluss P5 - Abstand 150; 4 Saulen M20; Kupplung M20x1,5; Hub 80

9224
s n | g ™
I |
! 2
| T)
POSITION "0” E | ®
& 1 .
® | |
. i
2 |
— i 1| m20x15
POSITION "Z' i i 34
|
. .

50

]
| |
]
1 [=}]
L ByF
X |
| 1
.
| I
: ]
i
1
._I }E 1 |
IH
@ |
==l
! &
| | =
| |
4x M20 B
o~
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EYB

Elektroantriebe Modact MTN, MTP
und Modact MTN, MTP Control, Typ 52 442
ZPA Pecky

Technische Parameter

Typ Modact MTN Control Modact MTN Modact MTP Control Modact MTP
Ventiltypennummerbezeichnung EYA EYB EYA EYB
Versorgungsspannung 3x220V/380V

Frequenz 50 Hz

Leistung siehe Spezifikationstabelle

Stellsignal 3 - Punkt; stetig (mit Regler ZP2.RE5)

Nennkraft 11500 bis 25000 N

Hub 10 bis 100 mm

Schutzart IP 55 \ IP 65

Maximale Mediumtemperatur Abhangig von der verwendeten Armatur

Zulassige Umgebungstemperatur -25 bis 55 °C

Zulassige Umgebungsfeuchte 5 - 100 % mit Kondensation

Gewicht 33 kg

AnschluBRschema des Antriebs *)
*) Weitere technische Informationen finden Sie im Katalog des Hersteller auf www.zpa-pecky.cz.
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Antriebsspezifikation Modact MTN, MTP a Modact MTN, MTP Control

Grundausstattung: 2 Kraftschalter MO, MZ 1 Ruckfihrpotentiometer 2x100 Q oder Kap. Riickmeldung
2 Positionsschalter PO, PZ 2 Heizelemente
2 Positionssignalschalter SO, SZ 1 Dreiphasenasynchronmotor
Technische Grundparameter
Stellbereich Abreif- Stellge- Hub  |Leistung Elektromotor MTN Elektromotor MTP Gewicht Typennumer
Typ /?(tsgghm kraft kN S;Tc]rr:]wm mm W qu/rrﬁﬁhl In (?OV) % qu;rr:]ziﬁm In (?OV) I% [/ix(lgu] Basis | Erganz?
50 180 | 850 | 0.74 | 2.3 | 835 | 0.62 | 2.3 XX0XXM
MTN 15 80 180 | 850 | 0.74 | 23 | 835 | 0.62 | 2.3 XX1XXM
MTP 15 11,5-15] 17 125 |10-100| 250 | 1350 | 0.77 | 3.0 | 1350 | 0.76 | 3.0 33 XX3XXM
36 120 | 645 | 051 | 2.2 | 645 | 0.51 | 2.2 XX2XXM
27 120 | 645 | 0.51 | 2.2 | 645 | 0.51 | 2.2 52 442 XXAXXM
50 180 | 835 | 0.74 | 23 | 835 | 0.62 | 2.3 XX4XXM
MTN 25 80 180 | 835 | 0.74 | 2.3 | 835 | 0.62 | 2.3 XX5XXM
MTP 25 15-25| 32,5 125 |10-100| 250 | 1350 | 0.77 | 3.0 | 1350 | 0.76 | 3.0 33 XXB6XXM
36 120 | 645 | 0.51 | 2.2 | 645 | 0.51 | 2.2 XX7XXM
27 120 | 645 | 0.51 | 2.2 | 645 | 0.51 | 2.2 XX8XXM
Ausfihrung, Elektroanschluf®
Mit Klemmleiste B6XXXXM
Mit Steckverbinder HARTING TXXXXM
Ausfiihrung Modact MTN; Modact MTN Control ... Schutzart IP55 XXXXNM
Ausfliihrung Modact MTP; Modact MTP Control ... Schutzart IP67 XXXXPM
Kap. Riickm. CPT | ap. Riickm. DCPT
ohne Versorgung mit Versorgung
Rickmeldung 4 - 20 mA XXX0XM XXXRXM
Rickmeldung 4 - 20 mA mit BMO XXX1XM XXXSXM
- .. Ruckflhrpotentiometer 2x 100 Q XXX2XM
Positionsriickmeldung Rickfiihrpotentiometer 2x 100 Q mit BMO XXX3XM
ohne Rickmeldung, mit BMO XXXPXM
Ohne Rickmeldung, ohne BMO XXXZXM
Zusétzliche Elektroausstattuhg Q/X'ﬁjg{)sgﬂ% Fi)%%kg \?el;?sg%gr%T Rur(;kitm \?é(::g%En%PT
ohne Bremse BAM und Positionsregler XXX4XM XXXAXM XXXKXM
A ginelok. T mit Bremse BAM, ohne Positionsregler | XXX5XM XXXBXM XXXLXM
usfuhrung Control 9 I'mit Bremse BAM und Positionsregler XXXCX5M *
(mit eingebauter -
Schiitz-kombination) it lok or?ne Bremse BAM und Poslltllonsregler XXX7XM XXXDXM XXXMXM
Steu eruﬁg mit Bremse BAM, ohne Positionsregler XXX8XM XXXEXM XXXNXM
mit Bremse BAM und Positionsregler XXXFX5M *

Anmerkungen:
" Ausfiihrung mit Signalleuchte: bei Bestellung ausdriicklich angeben
2 Ausfiihrung ohne Kraftabschaltung (z.B. bei Regelventilen): Bezeichnung “M” an der letzten Stelle der Typennummer
(z.B. 52442.6211NM)
¥ Beim Antrieb MODACT MTN Control mit Positionsregler ZP2.RE5 ist an der 11. Stelle der Typennummer die Ziffer 5 zu setzen.

AnschlussmaRe - Aufschliisselung der erganzenden Typenbezeichnung 52 442

— Saulenabstand | B 150 . Typennummer . .
‘ ‘ r%i Position b 74 Ausflihrung Basis Erganz. Fir Ventile
TP [ 2] e "schlieRt” a| 130 Bb2l 52442 | XLXXXM
g J_L a4 Kuoolunas. | IM20x1,5  Bb2lIl 52 442 | XMXXXM RV 2xx DN 80 bis 150
2 gowindo Il /M16x1,5  Bb2lll 52 442 | XPXXXM | RV 2xx DN 15 bis 65
| M 10x1 Bg2l 52442 | XRXXXM |RV 2xx DN 200 bis 400
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Antriebsabmessungen
Modact MTN, MTP

- with terminal board

1x CABLE GLAND
‘ ! rozsah @13 - 18 mm
0 2x CABLE GLAND
b range @10 - 14 mm
ik - 1x CABLE GLAND
Lt‘ - 4 t/ range @6 - 12 mm
T T LT P - -
@ | O Ll_-!- 1
38 G Hile,
17
EXTERNAL PROTECTING
1x CABLE GLAND 25x1,5 CLAMP
@ CABLE 9—16mm MAX.562
MAX.334 . 228 LOCAL CONTROL
| LOCAL CONTROL
c
] . ci
ok
adisl e
3 >
Z > =
Execution 2 " > =
A [ 160 g 2 B|=
B 150 I = =
a 30 ° =3
b 74 2 =
g 130 o
c(a) | 308 T ~
d(b) | 352 =
h(g) | 408 e 20 ezp |kl
e(a) 605 A
f(b) | 649 B EXECUTION 2
ch(g) | 705 -

Antriebsabmessungen Modact MTN,

- with terminal board

215

4x P16

99
90

% + r

1x CABLE GLAND M25x1,5 '.|

@CABLE 9-16 mm

EXTERNAL PROTECTING
CLAMP

MAX. 334

LOCAL CONTROL

325
e(a)

f(b). ch(g)

c(a)
d(b), h(g)

-
-
-
=
g
Provedeni 2 - E
A 160 &
B 150
a 30
b 74 S
g 130 =
c(a) 308
d(b) | 352 o
h(g) | 408 2
e(a) | 633 ©
flb) | 677
ch(g)| 733

PROVEDENI 2

Antriebsabmessungen Modact MTN,
MTP and Modact MTN, MTP Control

- with conector

215

M25x1,5
# CABLE 13-18

99

=3
>

4
ﬂ"
[X

I+

T M25x1,5
P U
# CABLE 10-14

i

1x CABLE GLAND 25x1,5

\ EXTERNAL PROTECTING

P CABLE  §—-18mm CLAMP
. MAX.595 LOCAL CONTROL
‘ MAX.334 \ 261
0
d] i
)
. I | J 5
5| F
o L |2
RS i
&
Execution 2 = .
A | 160 2 3|Z
B 150 I %12
a 30 51
b 74 o
g 130 2
c(a) 308 0
d(b) | 352 @) <
h 408 2
eg; o = M20 28V |
f(b) | 677 A /
ch(g) | 733 8 EXECUTION 2
MTP Control
Detail of coupling
1
7
2 %
% g
= /]
Yy U
| M20K15 1
| Mtxts 1
M10x1 Ill - ONLY AFTER AGREEMENT WITH PRODUCER




Elektroantriebe Modact MTNED
und Modact MTPED, Typ 52 442

ZPA Pecky
Technische Parameter
Typ Modact MTNED \ Modact MTPED
Ventiltypennummerbezeichnung EYA
Ausflihrung Antrieb mit elektronischem Steuerungssystem DMS2 oder DMS2 ED
Versorgungsspannung 3x230V/400V
Frequenz 50 Hz
Leistung siehe Spezifikationstabelle
Stellsignal 3 - Punkt oder stetig
Nennkraft 11500 bis 25000 N
Hub 10 bis 100 mm
Schutzart IP 55 \ IP 67
Maximale Mediumtemperatur bestimmt durch verwendete Armatur
Zulassige Umgebungstemperatur -25 bis 55°C
Zulassige Umgebungsfeuchte 10 - 100 % mit Kondensation
Gewicht 33 kg

AnschluBRschema des Antriebs *)
*) Bemerkung: Ausflhrliche technische Informationen finden Sie im Katalog des Hersteller auf www.zpa-pecky.cz.

Elektrische Ausstattung

Das elektronische Steuersystem DMS2 oder DMS2ED ersetzt die elektromechanische Steuerung der Vorgangertypen. Beide
Systeme erfassen die Position der Antriebswelle und den Drehmoment des Stellantriebs mit kontaktfreien magnetischen
Sensoren. Der Sensor der Antriebswelle bendétigt keine zusatzliche Stromversorgung und signalisiert die Position auch bei
Spannungsausfall. Beide Systeme kénnen sowohl manuell als auch mit Hilfe eines Computers tiberwacht und eingestellt werden.

DMS2ED Verbindung mit dem Regler und Positionsgeber und 3-Punkt oder stetige Steuerung durch Signal 4-20 mA.

Grundausstattung

Steuereinheit

Enthalt Positionsgeber der Austrittwelle
4Knopfen und 3 LED fir Einstellung und Kontrolle des Antriebes

Momentaneinheit

Versorgungseinheit

Auf Klemmleiste sind sind Kontakte von 7 Relais (MO, MZ, PO, PZ, SO, SZ, Ready),
Zustande der Relais sind von LED signalisiert . Einheit ermdglicht Verbindung

des Heizwiderstandes und seine Steuerung durch Termostat. 4 Kndpfe und 3 LED fur
Einstellung und Kontrolle des Antriebes

Wahlbare Ausstattung

Ruckmeldungsignal

Analogregler

Positionsanzeiger

LED Display

Schaltstutze oder Einheit
der kontaktloser Steuerung

Elektronische Bremse
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System DMS2

Ermdglicht 2-Lage oder 3-Lage Betatigung, Steuerung durch Signal 4-20 mA.
Beziehungsweise ist moglich Antrieb zum Profibus verbinden.

Grundausstattung

Steuereinheit

Enthalt Positionsgeber der Austrittwelle
2 Signalleuchte LED

Momentaneinheit

Versorgungseinheit

- 2 - Relais fur Betatigung des Antriebes

- Relais Ready mit Umstellkontakt auf Klemmleiste

- Signalisationsrelais 1-4 mit Kontakt auf Klemmleiste
Andere Kontakte von Relais 1-4 sind verbunden mit Klemme COM.

Zur Einheit ist Heizwiderstand durch Thermostat verbunden

Einheit Betatigt der Schalter des Motors (Steuerschiitz oder kontaktloser Schalter)

Zur Einheit ist moglich elektronische Bremse verbinden

Displayeinheit

Zweizeilliges Display, 2x12 Zeichen

Tasteneinheit

Tasten "6ffnen

"on

’

'schliessen”, "stop”, Drehumschalter "értlich, fern, stop”

Empfohlene Ausstattung

Elektronische Bremse

\ Nach Abschaltung des Motors verkirzt Stillstandnachlauf und prazisiert Regulation

Wahlbare Ausstattung (in Servomotor muss eine von diesen Einheiten montiert)

Einheit 2-Lage
und 3-Lage Steuerung

Ermoglicht Betatigung des Motors durch anfahren in Lage "gedffnet" a "geschlossen”
oder durch Analogsignal 0(4)-20 mA

Einheit Profibus

Betatigung des Servomotors durch Profibus

Bemerkung: Elektronische Steuerung DMS2 kontroliert die Abfolge und Abfall der Phasen von Versorgungsspannung.

Antriebsspezifikation Modact MTNED a MTPED

Technische Grundparameter

Stellbereich Abreif- Stellge- Hub  |Leistung Elektromotor MTN Elektromotor MTP Gewicht Typennumer
Typ /?(tsggh;ﬁ kraft kN snc]g]wm 1 mm W Dr%mhl.ln (?OV) % Drf/rrmhl.ln (?OV) I% [/lx(lgu] Basis | Erginz
50 180 | 850 | 0.74 | 23 | 835 | 0.62 | 2.3 XXO0XXED
MTNED 15 80 180 | 850 | 0.74 | 2.3 | 835 | 0.62 | 2.3 XX1XXED
MTPED 15 11,5-15] 17 125 |10-100| 250 | 1350 | 0.77 | 3.0 | 1350 | 0.76 | 3.0 33 XX3XXED
36 120 | 645 | 0.51 | 2.2 | 645 | 0.51 | 2.2 XX2XXED
27 120 | 645 | 0.51 | 2.2 | 645 | 0.51 | 2.2 52 442 XXAXXED
50 180 | 835 | 0.74 | 23 | 835 | 0.62 | 2.3 XX4XXED
MTNED 25 80 180 | 835 | 0.74 | 23 | 835 | 0.62 | 2.3 XX5XXED
MTPED 25 15-25| 32,5 125 |10-100| 250 | 1350 | 0.77 | 3.0 | 1350 | 0.76 | 3.0 33 XX6XXED
36 120 | 645 | 0.51 | 2.2 | 645 | 0.51 | 2.2 XX7XXED
27 120 | 645 | 0.51 | 22 | 645 | 0.51 | 2.2 XX8XXED
Ausfiihrung Modact MTNED ... Schutzart IP55 XXXXNED
Ausfliihrung Modact MTPED ... Schutzart IP67 XXXXPED
Ausfliihrung, elektrische Verbindung, elektrische Ausstattung
Klemmleiste, Konektor,
Klemmleiste Konektor Bremse Bremse
Elektronik DMS2, ED EXXXXED FXXXXED HXXXXED KXXXXED
Elektronik DMS2, Profibus PXX0XED TXX0XED UXXO0XED YXXOXED
Elektronik DMS2, 2-Lage nebo 3-Lage Steuerung *) RXX0XED VXXOXED WXXO0XED XXX0XED

*) Muss in Produktionsbetrieb eingestellt werden. Falls nichts Anderes in Bestellung gegeben ist, Servomotor ist fiir
Dreilagesteuerung (Betatigung durch Signal (0)4-20 mA) eingestelt

Ausstattung der Elektronik DMS2 ED

Ausstattung DMS2 ED

Zeichen auf 9. Stelle (52442 xxxXxED)

0/1/2,3/4/5/6/7/8/9|AB|/C/ID/E|F/IH|J|K|L|M|N|P|R

Ortliche Betétigung X X X X X X X X X X X X
Display X | X X | X X | X X | X X | X X | X
Steuerschiitzen X [ X | x| Xx X | X | X|X X | X |x|x
Analogmodull Geber XX | X | X[ X | X[ X|X|X|X|X|X|[X|X|[Xx]|X
Regler X | X X | X | X|X]|X

Bemerkung: Wenn Elektronik DMS2 verwendet ist, auf Stelle 9. ist 0
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AnschlussmaRe - Aufschliisselung der erganzenden Typenbezeichnung 52 442

| =
‘ Eiv ’ Saulltlanabstand B 150 Ausfiihrung Typennumm?r Fiir Ventile
o Position b 74 Basis Erganz.
2] O [1] 2| seesen  "schlieft” g 130 Bb2I 52442 | XLXXXED
i J' |'||1 E@ K | |M20x1,5 Bb2ll 52 442 XMXXXED| RV 2xx DN 80 bis 150
- upplungs- .
B 2 gewinde Il |[M 16x1,5 Bb2lll 52 442 |XPXXXED|RV 2xx DN 15 bis 65
| M 10x1 Bg2l 52 442 | XRXXXED|RV 2xx DN 200 bis 400
Antriebsabmessungen Modact MTNED/MTPED
- with conector - with terminal board
M25x1,5
3xM20

@cABLE 13- 18 mm

2 " M20x1.5 ©
HTd H @ casLE 10 - 14 mm N
i =
- L
[l Tid o|
3|8 b - e N
d | 3|8 halt L M25
1x CABLE GLAND 25x1,5 EXTERNAL PROTECTING CLAMP =
@ cree 9- 16 mm 1x CABLE GLAND 25x1,5 \
LOCAL CONTROL & crete 9-16mm "\EXTERNAL PROTECTING CLAMP
max. 645 LOCAL CONTROL
max. 334 max. 311 4~
max. 311
[To)
o 8
3
% £l
) 3
= 5
% S
= <
Ausflihrung 2 B Ausfiihrung 2 @
&)
o 2
B | 150 = B =
a 30 Iz} a a
b 74 b >
g | 130 g =
c(a) | 308 c(a) | 308 S L ©
d(b) | 352 d(b) | 352 B = 0
h(a) | 408 h(g) | 408 — baliad
?((ba)) 2295 e(a) | 633 g M20 226 X
f(b) | 607 <l =T A
ch(g) | 705 ch(g) | 763 L—-B—’J \_Ausfiihrung 2

Verbindungsttick

MAX.38

%=

1
M20x1,5 |
M16x1,5 1l
M10x1 Il - nur nach Anfrage
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EAA, EAB, EAC, EAD
EAE, EAF, EAG, EAH

Elektroantriebe
SA 071, SA ExC 07.1, SAR 07.1, SAR ExC 071
SA 07.5, SA ExC 07.5, SAR 07.5, SAR ExC 07.5

s Auma
Technische Parameter
Typ SA07.1 |SAExC07.1] SAR07.1 |SARExC07.1 SA07.5 |SAExC07.5] SARO07.5 |SARExCO075
Bezeichn. in der Ventiltypennum. EAA EAB EAC EAD EAE EAF EAG EAH
Versorgungsspannung 380 oder 400 V
Frequenz 50 Hz
Leistung siehe Spezifikationstabelle
Stellsignal 3 - Punkt oder durch Signal 4 - 20 mA
Nennkraft 10 Nm ~ 5 kN; 15 Nm ~ 7,5 kN; 20 Nm ~ 10 kN 30 Nm ~ 15 kN; 40 Nm ~ 20 kN
Hub bestimmt durch Ventilhub 16, 25, 40 mm bestimmt durch Ventilhub 80, 100 mm
Schutzart IP 67
Maximale Mediumtemperatur bestimmt durch verwendete Armatur
Zulassige Umgebungstemperatur| -25 bis 80°C | -20 bis 40'C | -25 bis 60°C | -20 bis 40° C | -25 bis 80°C | -20 bis 40°C | -25 bis 60'C | -20 bis 40°C
Zulassige Umgebungsfeuchte 100 %
Gewicht 20 kg \ 20 bis 25 kg
Antriebsspezifikation Auma
SA | X[ XXX| | 071
Typ SA
. Regeln R
Funktion ON - OFF
. normal
Ausfiihrung ex-geschutzt ExC
. . . 07.1
Antriebsleistungsreihe 075
Anschlufart A (Gewinde TR 16x4 LH, Flansch F07)
SAOTA | SARO71 SA07.1 SAEXC 07.1 SAR 07.1 SAR ExC 07.1
SAEXC 07.1/SAR EXC 071
< 4 = = 0,025 0,025 0,025 0,025
_OC'\; 5,6 2 = 0,025 0,025 0,025 0,025
= 8 _g g’ 0,045 0,045 0,045 0,045
% 1 < 10-30 | 15-30 % 0,045 0,045 0,045 0,045
2 16 2 | Nm | Nm | 3 0,09 0,09 0,09 0,09
= 2 | < = 0,09 0,09 0,09 0,09
32 0,18 0,18 0,18 0,18
45 0,18 0,18 0,18 0,18
AnschlufRart A (Gewinde TR 20x4 LH, Flansch F10) ... fur RV 2xx DN 200 bis 400
SAO7:5 |SAR 075 SA07.5 SAEXC 07.5 SAR 07.5 SAR ExC 07.5
SAEXC 075SAREx 075
= 4 = = 0,045 0,045 0,045 0,045
J::‘) 5,6 2 = 0,045 0,045 0,045 0,045
S 8 g §° 0,09 0,09 0,09 0,09
= 1 s | 20-60 | 30-60 % 0,09 0,09 0,09 0,09
> 16 2 | Nm | Nm | 3 0,18 0,18 0,18 0,18
=4 22 < = 0,18 0,18 0,18 0,18
32 0,37 0,37 0,37 0,37
45 0,37 0,37 0,37 0,37
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Zubehor

2 TANDEM-Mikroschalter

Wandler fur Positionsanzeige

Mechanische Positionsanzeige

Potentiometer 1x200 Q

Elektronischer Rickmelder RWG (einschlieRlich Potentiometer), 4 - 20 mA, 2-adrig

Elektronischer Rickmelder RWG (einschlieRlich Potentiometer), 4 - 20 mA, 3/4-adrig

Induktionspositionsriickmelder IWG, 4 - 20 mA

MATIC - flr Stetigregelung (Ausstattungsspezifikation nach Herstellerkatalog)

AUMATIC - fir Stetigregelung (Ausstattungsspezifikation nach Herstellerkatalog)

Weiteres Zubehdr nach Katalog des Antriebsherstellers.

Antriebsabmessungen Auma Reihe 07.1/07.5

Normalausfiihrung

14140/ 160

62

- e
265

\T,\
40
|
237

‘ 187
\
|

{ﬁ |
i

Ausfihrung AUMATIC

340

=

ExC-Ausflhrung

éi
47/63
265 187 47
/4R , °
[T %H
N
.. . Anzahl .

Fur Ventile der Saulen A | B Gewicht
RV 2xx DN 15 bis 150 2 1101|272 ~ 8 kg
RV 2xx DN 200 bis 400 4 140|420 ~ 15 kg

240

47/63
47

237

Anschlussart A

% 28

40
[ |
)
o

‘ 265 ) 187
\
[

4xM8 #70
# 90

Lineareinheit (2 oder 4 Saulen)

H

i

a0
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EAIl, EAJ
EAK, EAL

Elektroantriebe
SA10.1, SAExC 10.1
SAR 10.1, SAR ExC 10.1

—x
Auma
Technische Parameter
Typ SA10.1 SAExXC 10.1 SAR 10.1 SAR ExC 10.1
Bezeichn. in der Ventiltypennum. EAI EAL EAJ EAK
Versorgungsspannung 380 oder 400 V
Frequenz 50 Hz
Leistung siehe Spezifikationstabelle
Stellsignal 3 - Punkt oder durch Signal 4 - 20 mA
Nennkraft 80 Nm ~ 21,6 kN; 100 Nm ~ 27 kN; 120 Nm ~ 32 kN
Hub bestimmt durch Ventilhub 80, 100 mm
Schutzart IP 67
Maximale Mediumtemperatur bestimmt durch verwendete Armatur
Zulassige Umgebungstemperatur 25bis80°C | -20bis40°C |  -25bis60°C |  -25bis 40°C
Zulassige Umgebungsfeuchte 100 %
Gewicht 24 bis 27 kg
Antriebsspezifikation Auma
SA | X[ XXX 10.1
Typ SA
. Regeln R
Funktion ON - OFF
. normal
Ausfiihrung ex-geschutzt ExC
Antriebsleistungsreihe 10.1
Anschlufiart A (Gewinde TR 36x6 LH, Flansch F10) ... fir RV 2xX DN 200 bis 400
SAT0. | SAR10.1 SA10.1 SAEXC 10.1 SAR 10.1 SAR ExC 10.1
SAEXC10.1|SAREXC 10.1
= 4 - = 0,09 0,09 0,09 0,09
© =}
% 5,6 2 = 0,09 0,09 0,09 0,09
S 8 E §’ 0,18 0,18 0,18 0,18
g 11 s |40-120|60-120 ‘g 0,18 0,18 0,18 0,18
2 16 g | Nm | Nm | 3 0,37 0,37 0,37 0,37
=4 22 < 2 0,37 0,37 0,37 0,37
32 0,75 0,75 0,75 0,75
45 0,75 0,75 0,75 0,75
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Zubehor

2 TANDEM-Mikroschalter

Wandler fur Positionsanzeige

Mechanische Positionsanzeige

Potentiometer 1x200 Q

Elektronischer Rickmelder RWG (einschlieRlich Potentiometer), 4 - 20 mA, 2-adrig

Elektronischer Rickmelder RWG (einschlieRlich Potentiometer), 4 - 20 mA, 3/4-adrig

Induktionspositionsriickmelder IWG, 4 - 20 mA

MATIC - fur Stetigregelung (Ausstattungsspezifikation nach Herstellerkatalog)

AUMATIC - fur Stetigregelung (Ausstattungsspezifikation nach Herstellerkatalog)

Weiteres Zubehor nach Katalog des Antriebsherstellers.

Antriebsabmessungen Auma Reihe 10.1

Normalausfiihrung

170

80

@200

63

- |
282

Ausfihrung AUMATIC

=1

. 193
\
|
S
{ﬁ |
-
<
o
i
o
<
[s2]
ol
o
98
282 193 63
@
> |
e
0 N~
<
3
S

ExC-Ausflihrung

240

e
N

SEY
LA

80

2200

63

65

50 |

247

Anschlussart A

942

T

440
o

50

e

# 70

3

4xM10 L s102

$ 125

‘ 282 | 193
{

Lineareinheit (4 Saulen)

NN

AT

420

140
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EZA, EZB
EZC, EZD

EZE, EZF
EZG, EZH

Elektroantriebe ...AB3, ...AB5

Schiebel
Technische Parameter
Typ AB3 AB5 exAB3 | exAB5 rAB3 rABS exrAB3 | exrAB5
Bezeichnung in der Ventiltypennummer EZA EZE EZB EZF EzZC EZG EZD EZH
Versorgungsspannung 400/230V; 230 V 400/230V 400/230V; 230 V 400/230V
Frequenz 50 Hz
Leistung siehe Spezifikationstabelle
Stellsignal 3 - Punkt oder durch Signal 4 - 20 mA
Nennkraft 10 Nm ~ 5 kN; 15 Nm ~ 7,5 kN; 20 Nm ~ 10 kN; 30 Nm ~ 15 kN; 40 Nm ~ 20 kN
Hub bestimmt durch Ventilhub 16, 25, 40, 80, 100 mm
Schutzart IP 66 \ IP 65 \ IP 66 \ IP 65
Maximale Mediumtemperatur bestimmt durch verwendete Armatur
Zuldssige Umgebungstemperatur 25bis80°C | -20bis40°C | -25bis80°C |  -20 bis 40°C
Zulédssige Umgebungsfeuchte 90 % (Tropenausfihrung 100 % mit Kondensation)
Gewicht 16 kg \ 12 kg \ 16 - 18 kg \ 16 kg
Antriebsspezifikation
XX|X|AB3|A| X [+ XXX
Ausfiihrung Ex-geschutzt Ex
normal
. Regeln r
Funktion ON - OFF
. . . AB3
Antriebsleistungsreihe AB5
Anschlussart (Gewinde TR 16x4 LH, Flansch FO7...DN 15 bis 150; Gewinde TR 20x4 LH, Flansch F10...DN 80 bis 400 ) A
AB3 | rAB3 AB3 rAB3 exAB3 |exrAB3
exAB3 |exrAB3 400/230V| 230V |400/230V| 230V |400/230V/400/230V
k= 25 = Abschalt- = 0,09 | 0,09 | 0,09 | 0,09 | 0,09 | 0,09 25
% 5 2 moment = 0,03 | 0,172 | 0,03 | 0,12 | 0,12 | 0,12 5
S 7,5 § 7-30 :E: 0,09 | 0,09 | 0,09 | 0,09 | 0,09 | 0,09 7,5
% 10 = 7-30| Nm ‘% 0,09 | 0,09 | 0,09 | 0,09 | 0,09 | 0,09 10
2 15 § Nm Rege- S 0,09 | 0,09 | 0,09 | 0,18 | 0,09 | 0,09 15
< 20 < moment, = | 0,09 | 0,18 | 0,09 | 0,37 | 0,09 | 0,09 20
30 7-15 0,55 | 0,25 | 0,25 | 0,25 | 0,37 | 0,18 30
40 Nm 0,55 | 025 | 0,25 | 0,25 | 0,37 | 0,18 40
AB5 | rAB5 AB5 rAB5 exAB5 |exrAB5
exAB5 |exrAB5 400/230V| 230V 400/230V| 230V |400/230V/400/230V
= 2,5 H = 0,09 | 0,09 | 0,09 | 0,09 | 0,09 | 0,09 2,5
N 5 £ Abschalt; = | 0,12 | 0,12 | 0,12 | 0,12 | 0,12 | 0,12 5
S [ 75 | £ moment = 17509 | 0,12 | 0,09 | 0,09 | 0,09 | 0,09 7,5
2 ’ = 30-60 = : ’ ’ ’ : : ’
% 10 % 30-60 | Nm 2 0,12 | 0,25 | 0,12 | 0,12 | 0,18 | 0,18 10
o 15 § Nm 5 0,18 | 0,25 | 0,18 | 0,18 | 0,18 | 0,18 15
=e 20 Rege- = | 0,18 | 0,55 | 0,18 | 0,18 | 0,37 | 0,37 20
30 Tgm‘;gt 0,37 | 0,75 | 0,37 | 0,37 | 0,37 | 0,37 30
40 Nm 0,37 | 1,10 | 0,37 | 0,37 | 0,37 | 0,37 40
Potentiometer 1x1000 Q F
- Doppelpotentiometer FF
Zubehor Elektronikriickmelder 4 - 20 mA ESM21
Positionsregler ACTUMATIC R CMR
Steuereinheit SMARTCON CsC
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Antriebsabmessungen ...AB3, ...AB5

185 max. 298

Y11 M

90

0l

(3]
N
Kol
[o¢]
= | Q N
&
b4 ] L=! | [ap]
g 3
S | :
. 8
185 |
Anschlussart A Lineareinheit (2 oder 4 S&ulen)
N
h Ir i ‘k N ‘
104918 7o) + T
8 0,05 S ‘ ‘
pas L \R ] ! i
= . -~ |
055 ‘ ‘
e 070 g | b
4 2125 i A
\
|
max @26 ) i ‘
I " ‘ | 2
7 VA
I ‘
Far Ventile dorzahl A | B | Gewicht
RV 2xx DN 15 bis 150 2 110|272 ~8kg
RV 2xx DN 200 bis 400 4 140420 ~15kg
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Elektroantriebe ...AB8

Schiebel
Technische Parameter
Typ rAB8 exrAB8
Bezeichnung in der Ventiltypennummer EZK EZL
Versorgungsspannung 400/230V; 230V 400/230V
Frequenz 50 Hz
Leistung siehe Spezifikationstabelle
Stellsignal 3 - Punkt oder 4 - 20 mA
Nennkraft (Tr 20x4 LH) 30 Nm ~ 15 kN; 40 Nm ~ 20 kN
(Tr 36x6 LH) 80 Nm ~ 21,6 kN; 100 Nm ~ 27 kN; 120 Nm ~ 32 kN
Hub 80, 100 mm
Schutzart IP 66 \ IP 65
Maximale Mediumtemperatur bestimmt durch verwendete Armatur
Zulassige Umgebungstemperatur -25 bis 80°C \ -20 bis 40°C
Zulassige Umgebungsfeuchte 90 % (Tropenausfihrung 100 % mit Kondensation)
Gewicht 24 kg \ 20 kg
Antriebsspezifikation
XX|X|AB8|A| X [+ XXX
Ausflihrung Ex-geschutzt ex
Normal
Funktion Regeln r
Antriebsleistungsreihe AB8
Anschlussart (Gewinde TR 20x4 LH, Flansch F10 ... fir RV 2xx DN 250 bis 400) *) A
ABS rAB8 exrAB8
400/230V 230V 400/230V
= 25 = = 0,12 0,12 0,12 2,5
£ 5 2 | Abschaltmoment| = 0,12 0,12 0,12 5
5 | 75 | g 50-120Nm | & 0,18 0,18 0,18 7,5
g 10 E(: 2 0,37 0,37 0,18 10
o4 15 2 S 0,37 0,37 0,37 15
2 20 | < Regelmoment | = 0,55 0,75 0,37 20
30 30-80 Nm 0,75 1,10 0,75 30
40 1,10 1,10 1,10 40
Potentiometer 1x1000 Q F
. Doppelpotentiometer FF
Zubehor Elektronikriickmelder 4 - 20 mA ESM21
Positionsregler ACTUMATIC R CMR
Steuereinheit SMARTCON CSC

*) fir Abschaltmoment gréRer als 40 Nm wird Gewinde TR 36x6 LH, Flansch F10 verwendet
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Antriebsabmessungen ...AB8

max.367% (512)°

250
|

max.158

[]

i)

118

203

Anschluf3art A

110"

180

10+%1%

w0

~ 5

35

2235

227

Anschluf3schelle

L. .

140

420
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EDA, EDB, EDC
EDD, EDI, EDK

Elektroantriebe D, DR, DMI, DMI R

EMG - Drehmo
Technische Parameter
Typ D30 DMI30 DR30 DMIR30 DR30EX DMIR30Ex
Bezeichn. in Ventiltypnr. EDA EDC EDB EDD EDI EDK
Versorgungsspannung 380/400V; 230V
Frequenz 50 Hz
Leistung siehe Spezifikationstabelle
Steuersignal 3 - Punkt oder stetig 4 - 20 mA
Nennkraft 15 Nm ~ 7,5 kN; 20 Nm ~ 10 kN; 30 Nm ~ 15 kN
Hub bestimmt durch Ventilhub 16, 25, 40, 63 mm
Schutzart IP 67
Maximale Mediumtemp. bestimmt durch die verwendete Armatur
Zuldssige Umg.-temp. -25 bis 80°C \ -25 bis 70°C \ -25 bis 40°C
Zul. Umg.-feuchte 100 % mit Kondensation
Gewicht 18 kg \ 28 kg \ 18 kg \ 28 kg \ 18 kg \ 28 kg
Antriebsspezifikation EMG - Drehmo
XXX XXX TA XXX XX
Typ Drehmo Standard D
Drehmo Matic DMI
Funktion Regeln R
ON - OFF
Antriebsleistungsreihe 30 [Nm] 30
Anschluf3form A (Gewinde TR 16x4 LH, Flansch F07) A
D30... D30 DMIR 30
DMI30... DR30 DMIR 30 Ex
DR30... DMI 30
DMIR30... DR 30 Ex
= 5 = = 0,12 0,12 5
2 10 £ = 0,12 0,12 10
3 16 £ E 0,12 0,12 16
g | 25 | 2 2 0,12 0,12 25
@ 32 2 10-30 IS 0,34 0,34 32
> < o
< 40 Nm = 0,25 0,25 40
50 0,34 - 50
80 0,34 - 80
120 0,34 - 120
160 0,75 - 160
Ausfiihrung Normal
Ex-geschutzt Ex
Zubehor

1. Tandem-Momentschalter DR11/DL21

2. Ruckfiihrpotentiometer 22 Q, B1

3. Elektronischer Riickmelder, Versorgung 24 V; Ausgang 0/4 - 20 mA

4. Mechanischer Positionsanzeiger

5. Antrieb fiir Positionsanzeige (erforderlich fir Posten 2. und 4.)
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Antriebsabmessungen EMG - Drehmo

Normalausfuhrung

250; 352; 452

T

305

AR
i
i

Anschluf3form A, Flansch FO7

40

228
%
A TLZ
&
‘ max & 26
&
o
©@ Al
. @55
4xM8 270

290

Ausfiihrung MATIC

Anschluf3schelle

CTTTTT T
| 4 !

250; 352; 452

|
I
453
3 N
® (e
{B l i E. .]j[. ~ u

110
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Elektroantriebe ...IQM7

Rotork
Technische Parameter
Typ QM7 Ex IQM7
Bezeichnung in der Ventiltypennummer EQA EQB
Versorgungsspannung 400 V
Frequenz 50 Hz
Leistung siehe Spezifikationstabelle
Stellsignal 0-5,0-10,0-20und4-20mA;0-5,0-10und0-20V
Nennkraft 15 Nm ~ 7,5 kN; 20 Nm ~ 10 kN; 30 Nm ~ 15 kN
Hub bestimmt durch Ventilhub 16, 25, 40 mm
Schutzart IP 68
Maximale Mediumtemperatur bestimmt durch die verwendete Armatur
Zulassige Umgebungstemperatur -20 bis 70°C
Gewicht 30 kg
Antriebsspezifikation
XX| 1QM7 |A| X [+ XXX
Ausfiihrung ex-geschitzt Ex
normal
Antriebsleistungsreihe QM7
Anschluf3form (Gewinde TR 20x4 LH, Flansch F10) A
jo)]
[l c
é% = z QM7 2 = QM7 Ex QM7
55 25 [13604 5=
o - o —
3 S 18 28 s 0,05 0,05 18
Positionsregler Folomatic Folomatic
Zubehor Positionsriickmelder 4 - 20 mA CPT
Rickmelder Ausgangsdrehmoment 4 - 20 mA CTT
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Antriebsabmessungen ... IQM7
Antrieb ... IQM7 Anschlufart A

*
175* > 260 | 373 < 210 @32 MAX

109

188

18*

30* 260

A
Y

2101

1

P , I

\
Lo
0o
-
0)
o
£
~o

=
A
o2
2187
12
N\ LS
=
(‘Y_
{6
| _83

Bei mit * bezeichneten Abmessungen - Raum zur Deckeldemontage

Anschlu3schelle

272
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Elektroantriebe Modact MTR

Regada
Technische Parameter
Typ Modact MTR
Bezeichnung in der Ventiltypennummer EPD
Versorgungsspannung 230V
Frequenz 50 /60 Hz
Leistung 16 oder 25 W
Stellsignal 3 - Punkt (in Verbindung mit Regler NOTREP stetig)
Nennkraft 6.3, 10, 16, 25 kN
Hub 12,5 bis 100 mm
Schutzart IP 54 (auf Bestellung IP 65)

Maximale Mediumtemperatur

bestimmt durch die verwendete Armatur

Zulassige Umgebungstemperatur -25 bis 50°C
Zulédssige Umgebungsfeuchte 90 %
Gewicht 27 bis 31 kg

Antriebsabmessungen Modact MTR

312 .
297 575
o 218
- v F o
S :::'T g E‘l 2
'.'2 ]
| T
o o ' 2,
[ C'B ~
I r‘Li Q
926 < ‘L
M20 : s Detail Kupplung
150 +
‘N
= mit Trapez- x mit Kugel-
Saulen gewinde Saulen schraube Fir die Ventile :
Version | A| B | C | Version | A| B | C —M
P-1045a/B| 74 | 320 | 649 |P-1045a/E| 74 | 344 | 673 | RV 2xx DN 15 bis 150 = M16x1.5
P-1045a/C| 130 | 378 | 707 |P-1045a/H| 130 | 400 | 729 | RV 2xx DN 200 bis 400 M10x1
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Antriebsspezifikation Modact MTR

Elektroservomotor linear MTR 52 420. XXX X XX
Milde bis heifse Umgebung mit Temperaturen (-25 °C bis +50 °C)
Elektroanschlufl Versorgungsspannung Anschluf3schema
An Klemmleiste 9
An Steckverbinder 230 VAC 2296 8
Schrauben- Schaltkrafth? Nennstell- Arbeitsstell- Elektromotor
ausflhrung geschwindigkeit | geschwindigkeit |Leistung Drehz.| Strom
6 300/32 4.0-6.3kN 32 mm/min. 38 - 32 mm/min. A
2 | 6300/32 | 25-40kN | 50 mm/min. | 60-50 mm/min, | 16W | 1150 10314 B
o 10 000/32 6.3 - 10.0 kN 32 mm/min. 38 - 32 mm/min. C
= 630050 | 4.0-63kN 50 mm/min. | 60 - 50 mm/min. | 22 W | 1250 | 0.41A D
16 000/32-G| 10.0 - 16.0 kN 32 mm/min. 38 - 32 mm/min. E
_ 10 000/32-G| 6.3-10.0kN 50 mm/min. 60 - 50 mm/min. 16W | 1150 | 0.31A F
g, 125000/32-G| 10.0 - 25.0 kN 32 mm/min. 38 - 32 mm/min. G
=] . .
v |16 000/50-G| 10.0-16.0 kN 50 mm/min. 60 - 50 mm/min. H
10 000/63-G| 6.3-10.0 kN 63 mm/min. 75 - 63 mm/min. 25W | 1250 [ 0.41A J
6 300/100-G 4.0-6.3kN 100 mm/min. 120 - 100 mm/min. K
Ausfiihrung Steuerplatine Arbeitshub Anschluf3schema
16 mm B
25 mm C
Elektromechanisch - ohne 40 mm 7998 E
lokale Steuerung 63 mm F
80 mm G
100 mm H
Ruckfluhrpotentiometer Anschluf Ausgang Anschlufdsschema
Ohne Rickmelder — — — A
Einfach 1x100 W Z5a B
) Doppelt o 2x100 W Z6a C
Widerstand Einfach 1x2000 W Z5a F
Doppelt 2x2000 W Z6a P
Ohne Quelle . Z10a S
Mit Quelle 2-adrig 4-20mA 7269a Q
Ohne Quelle Z257a T
Elektronisch Mit Quelle 0-20mA Z260a U
Strom Ohne Quelle ) Z257a \
Mit Quelle 3-adrig 4-20mA Z260a W
Ohne Quelle Z257a Y
Mit Quelle 0-5mA 7260a i
kapazitiv Ohne Quelle o ] Z710a |
CPT Mit Quelle 2-adrig 4-20mA 7269a J
Mechanischer Anschlufhohe / . Zugstangen- i
Anschluf Hub Saulenabstand gewinde 9 Malskizze
. P-1045a/B; P-1045a/E
— M16x1.5, M10x1 !
Saulen 74/100 150/ X X P-1045a/C: P-1045aH
Erweiterte Ausstattung Anschluf3schema
Ohne erganzende Ausstattung; max. Schaltkraft eingestellt 0]1
A | 2 Zusatzpositionsschalter S5, S6 7298 02
B | Einstellung der Schaltkraft auf gewlinschten Wert 0]3

Zulassige Kombinationen und Ausfertigungscode: A+B = 07

Anmerkungen:

1) Gewlinschte Schaltkraft aus dem gegebenen Bereich in der Bestellung angeben. Wird sie nicht angegeben,

wird sie auf den Maximalwert des entsprechenden Bereichs eingestellt. Beim Auftraggeber nicht mehr umstellbar.

2) Maximale Belastungskraft:
- das 0.8fache der max. Schaltkaft fur Betriebsregime S2-10 min., bzw. S4-25%, 6 - 90 Zyklen / h
- das 0.6fache der max. Schaltkraft fiir Betriebsregime S4-25%, 90 - 1200 Zyklen / h

3) Kupplungsgewinde bitte in der Bestellung spezifizieren.
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AnschluBRschema des Antriebs Modact MTR

E3

X3¢ (8]

z—

:—»[a ————— e

o717 3[74]75[77)

[
+4 fGND,D,I
24VDC R,

Anmerkungen:
1. Bei Klemmleistenausflihrung des Servoantriebs ist die Klemme 1/60 im AnschluRschema Z269a und Z260a
auf die Klemme Nr. 1 )%efuhrt.

2. Briicke X3:6-X:7 und

(muR durch Auftraggeber verbunden werden).

Legende:
Z5a

Z6a
Z10a
Z257b
Z260a
Z269a
7296
7298

I/U

Schaltung einfaches Ruckfuhrpotentiometer
Schaltung doppeltes Ruickfiihrpotentiometer

Schaltung el. Strompositionsrickmelder bzw. Kapazitatsriickmelder - 2-adrig ohne Quelle
Schaltung el. Strompositionsrickmelder bzw. Kapazitatsriickmelder - 3-adrig ohne Quelle
Schaltung el. Strompositionsrickmelder bzw. Kapazitatsriickmelder - 3-adrig mit Quelle
Schaltung el. Strompositionsriickmelder bzw. Kapazitatsriickmelder - 2-adrig mit Quelle

Schaltung Elektromotor

Schaltung Kraft- und Positionsschalter und Heizwiderstand

einfaches Rickflhrpotentiometer

doppeltes Ruckflhrpotentiometer

Kapazitats- bzw. Elektronikpositionsriickmelder
Kraftschalter "offen”

Kraftschalter "geschlossen”

Positionsschalter “offen”

Positionsschalter "geschlossen"
Zusatzpositionsschalter “offen”
Zusatzpositionsschalter "geschlossen”
Elektromotor

Kondensator

Elektromotorbremse

Heizwiderstand

Klemmleiste

Klemmleiste Elektromotor
Eingangs-(Ausgangs)strom(spannungs) signale
Dampfungswiderstand

Lastwiderstand

3:2-X:8 im AnschluRschema Z296 ist bei Klemmleistenausfiihrung nicht werksseitig geschaltet
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Elektroantriebe
STO
Regada

Technische Parameter

Typ STO

Bezeichnung in der Ventiltypennummer EPK

Versorgungsspannung 230 VAC, 24 VAC

Frequenz 50 /60 Hz

Leistung 1TW

Stellsignal 3 - Punkt (0- 10V, (0)4 - 20 mA)

Nennkraft 2,5 kN

Hub 16, 25 mm

Schutzart IP 54

Maximale Mediumtemperatur bestimmt durch die verwendete Armatur

Zulassige Umgebungstemperatur -25 bis 55°C

Zulédssige Umgebungsfeuchte 5 - 100% mit Kondensation

Gewicht 2,5 bis 4,5 kg

Antriebsabmessungen
%

127

92

MIN.160

B

g"
A

MAX.Z

2

27

$65,15H7
#90
1o

Detail Kupplung

M10x1

22

a7

Ausfihrung| L | Z | M| A | B"

P-1182/A | 110| 25 |275| 55 | 85

Y Giilt fur ES ST 0 mit umwandler
und fir ES ST 0 mit regler
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Antriebsspezifikation ST 0

Elektroservomotor ST 0 490. | X|- [ X[ X[ X| X[ X[/ XX
. i Normalausfihrung (ohne Regler) 0
Klimabestandigkeit Mit Regler AnschluRschema 7236, Z237| A
. AnschluBschema | Versorg.- | 230 VAC 0
Elektroanschluf® an Klemmleiste 720 spannung | 24 V AC 3
2500 4 mm/min 1TW 0
Nennkraft [ N ] 4000 Stell- ) mm/mlp Leistung 2,75 W A
4000 | geschwindigkeit | 10 mm/min E-motor 2,715 W N
2500 16 mm/min 2,75W P
Einmoment- (fiir RV 2x0, RV 2x2) Somm 2
Abschaltung Arbeitshub
Zweimoment- (fiir RV 2x4) 16 mm R
25 mm T
= Ohne Rickmeldung A
=] . . 1x100Q © B
5 Widerstand einfach
2 - o [ix2000 | 5 “* F
& . £ | 2-adrig S | 4-20mA 3 723 S
7 Elektronisch 2 & 0-20 mA = T
S - Strom Z ) 2 5
2 (ohne Quelle) 3-adrig 4-20mA 2 7257 V
- 0-5mA < Y
Mechanischer Anschluf} - Flansch, Anschluf3héhe 110 mm, Zugstangengewinde M10x1 L
Zubehor 2 zusatzliche Endlagenschalter Z21 00

Anmerkung: Bei Verwendung des Positionsreglers REGADA ist der Antrieb nicht mit Handrad ausgestattet.

AnschluBRschema des Antriebs ST 0

722 723
B3
5
X1Q IIW
i

Jr

d
1

= =

~J

S

REGADA) |

X B
}

PE

}
N

| ] 1
22020 61 66k6/8788]

L1 IESY
SIG. lj LU/1

b

24y
+
2w

| storungs-
| meldung

B1 Rickfuhrpotentiometer einfach

B3 Ruckflhrpotentiometer mit Wandler
M, MS Einphasenelektromotor

C Kondensator

N Positionsregler

F1 Elektromotorwarmeschutz

X, X1,X2 Klemmleiste

Y Elektromotorbremse

R Dampfungswiderstand

L]
X6 @ 1R22061 ) [66B6/8788 6869 [i6[ig]
Pyt 24y
! + [
PN U BV ) e
R, Lastwiderstand
S1 Kraftschalter “offen”
S2 Kraftschalter “geschlossen”
S3 Positionsschalter “offen”
S4 Positionsschalter “geschlossen”
S5 Zusatzpositionsschalter “offen”
S6 Zusatzpositionsschalter “geschlossen”

I(U)

Eingangs- bzw. Ausgangsstrom (spannungs-)signale
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Elektroantriebe
STO0.1
Regada
Technische Parameter
Typ STO0.1
Bezeichnung in der Ventiltypennummer EPL
Versorgungsspannung 230 VAC, 24 VAC
Frequenz 50/60 Hz
Leistung 15W
Stellsignal 3-Punkt (0-10V, 4-20mA)
Nennkraft 4.6 und 7,3 kN
Hub 16, 25, 40 mm
Schutzart IP 65
Maximale Mediumtemperatur bestimmt durch die verwendete Armatur
Zulassige Umgebungstemperatur -25 bis 55°C
Zulassige Umgebungsfeuchte 5 - 100% mit Kondensation
Gewicht 5,4 bis 8 kg
Antriebsabmessungen
wmy,
8 245
£ B3 23 140
[ W 24 V AC
3 P4
LT
g I
s 9y ] == belnd opm
§ ._—__u..’l‘.u Z

55

965.15H8
po—

27

464 (472 bei24 V AC)
110

M16x1,5-6H

30

—_d

)%
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Antriebsspezifikation ST 0.1

Elektrischer Stellantrieb ST 0.1 498. | X| - | X|X|X|X|X]|/
. e Normale Ausfiihrung (ohne Regler) 0
t(lslrt\;itézsrgandlgkelt Mit Regler RUckﬁjbrpotentiom. Anschlussschema Z237 A
Stromriickkopplung | Anschlussschema 7242 C
230 VAC 0
Elektroanschlu} nder o Anschlyssschema | versord- | 24V AC 3
3x400 V AC 9
10 mm/min G
= 16 mm/min H
- 4600 —é 25 mm/min " ® I
_ ° 32 mm/min L9 J
= = . o
© E 40 mm/m!n gg 15W K
< S 10 mm/min e T
S S 16 mm/min 32 U
z 7200 I 25 mm/min v
n 32 mm/min W
40 mm/min Y
16 mm D
Abschaltung Arbeitshub 25 mm F
40 mm H
Ohne Rickmeldung A
Einfach 1x100 © 722 B
Widerstand 1x 2000 © F
o Zweifach © 2x 100 & Z32 K
-§ 2 x 2000 Q g = g
= ohne Quelle 2-adrig @ 4
g mit Quelle g 2-adrig © g 4-20mA fw) 7269 Q
8 | Elektronisch | ohne Quelle | § . 5 o) a 2257 T
é - Strom mit Quelle g 3-adrig® E 0-20mA | 3 2560 U
2 ohne Quelle 3-adrig®) 4-20mA | B | Z257 v
& mit Quelle < 2260 W
ohne Quelle 2-adriq © Z46 I
Kapazitat mit Quelle 9 4-20mA 745 J
mit Quelle 5 2-adrig 2242
Mechan. Anschluss - Flansch, Anschlusshéhe 110 mm, Zugstangengew. M10x1 oder M16x1,5 C
A |2 Zusatzpositionsschalter Anschlussschema Z21 0|0
Zubehor B |Ohne Heizwiderstand Anschlussschema Z1a, Z78a 01
C |Heizwiderstand ohne Temp.-schalter Anschlussschema Z270, Z90a 03
D | Handbetatigung ohne Dauerbetrieb - 05
Bemerkungen:

6) Gilt nur fur Ausfiihrung ohne Regler
51) Nur Ausfiihrung Regler mit Stromriickmeldung. Ausgangsignal und Eingangssignal sind nicht galvanisch getrennt.
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AnschluBschema des Antriebs ST 0.1

733 v 1= < 1 122 223
I F2 21 | + &% 22 | 23 |
St S2 s3 Ef Bl B3
M
o ]
W <
& | =
! x1$ 8187
= I
L1 R 15430
x¢ (@1 T12014[16[18[19[20022]60[61] x20 voc
URR TR LN S I
PE N by s N L1
745 746
B3 B3
~ =S <
T
ﬁ
+ fowol T X2Q ll 8182 x2¢ (882
24yDC Ry N L
2237| > < +* zz42| <+ - +
v rr SIS3 S2 y pr SIS3 S2 B3
FE S B Es
C C - +
el DA | @d6) il B A2 | (6) ?
N| t N|
| N (REGADA) | L] [ N (REGADA) |
J T [
cay L 11 ey L 11 1 | o
xo @l lzzlzoleﬂ [66B6/8788) FRNEE X0 @ [22[20]61I|6I6186/871881 beleg [i6[18[81e2 g
P*Erf{ Lt TEST: + 2V e P?Eﬁ L TeST! + 2 s ngg
so.0 tur  2WQY ek so Uiy NQymER Lple
B1 Rickfuhrpotentiometer einfach
B2 Ruckflihrpotentiometer doppelt
B3 Kapazitatsriickmelder
S1 Momentschalter “offen”
S2 Momentschalter “geschlossen”
S3 Positionsschalter “offen”
S4 Positionsschalter “geschlossen”
S5 Zusatzpositionsschalter “offen”
S6 Zusatzpositionsschalter “geschlossen”
M1 Einphasen-Elektromotor
C Kondensator
E1 Heizwiderstand
F1 Elektromotorwarmeschutz
F2 Temperaturschalter Heizwiderstand
X, X1, X2 Klemmleiste
N Positionsregler
I(U) Eingangs- bzw. Ausgangsstrom-(Spannungs-)signale
R Dampfungswiderstand
R, Lastwiderstand
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Elektroantriebe
Isomact ST 1-Ex
Regada
Technische Parameter
Typ ST 1-Ex
Bezeichnung in der Ventiltypenummer EPJ
Versorgungsspannung 230V
Frequenz 50/60 Hz
Leistung 15W
Steuerungsart 3 - Punkt; s regulatorem 0 - 10 V; (0) 4 - 20 mA
Nennkraft 7,5 kN
Hub 16, 25, 40 mm
Schutzart IP 54
Maximale Mediumtemperatur bestimmt durch die verwendete Armatur
Zulassige Umgebungstemperatur -25 bis 55°C
Zulassige Umgebungsfeuchte 5 - 100% mit Kondensation
Gewicht 15 kg
Antriebsabmessungen
Saulen
7&4

224

9160

M10x1

M12
M16x1,5

Ax1

T
|
|
|
|
|
1| o19
|
|
|
|
|
+
!

-
30

Form Anschluflansch
576 D

110 50

Form D

# 65,15 H7
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Antriebsspezifikation Isomact ST 1-Ex

Elektrischer Stellantrieb Isomact ST 1-Ex 411, | X| - [ X[ X|X|X|X
. T Normalausfihrung (ohne Regler) 0
Klimabestandigkeit . Rickkopplungswiderstand Anschlussschema 7249 | A
-Standard Mit Regler m
Stromrickkopplung Anschlussschema 2248 | C
An der 230 VAC 0
Elektroanschluss Klemmleiste \ersorgungsspannung 24V AC 3
400 VAC® 9
- 8 mm/min 0
=3 10000 N £ 16 mm/min - 1
5 7500 N =3 32 mm/min ee 2
= 10000 N = 10 mm/min £% 1ow 5
2 8600 N & 20 mm/min W 6
5800 N 40 mm/min 7
Maximalhub ( ohne Riickmeldung ) entspr. mechanischem & 16 mm D
Anschluss [mm]. Bei Servomotoren ohne Riickmeldung kann 50 < § 25 mm F
Hub im Bereich 0 bis Maximalhub eingestellt werden < 40 mm H
Ohne Riickmeldung P-1768 A
) . 1x100 Q B
(®)) -
g Widerstand Einfach 1 x 2000 Q g P-1766 =
o 2x100 Q K
® ifach 656 2 Z6
E Zweifach 2 % 2000 O .(c“)) a P
S Ohne Quelle 2 - adrig 4-20 mA a 74080700 S
@ 2 7336 Q
5 Ohne Quelle | & 2 2 7258 T
= . ne Quelle | > e | S i 2
08_ _Elsetlﬁ(t)rrc:]nlsch Mit Quelle '<C‘,3, 3 - adrig % 0-20 mA g 7961 U
Ohne Quelle | < I 7258 \%
Mit Quelle | ~© | °-adng 4-20mA 2261 W
Ohne Quelle . 6) 74080700 |
Kapazitit | Mit Quelle 2 - adrig 4-20mA 74080600 |
Mit Quelle *” 2 - adrig 4-20mA 7248
Mechan. Anschluf? - Flansch Form D, AnschluBhéhe 110 mm, Zugstangengew. M10x1 oder M16x1,5 K

Bemerkungen:

6) Gilt nur fur Ausfihrung ohne Regler
51) Nur Ausfihrung Regler mit Stromriickmeldung. Ausgangsignal und Eingangssignal sind nicht galvanisch getrennt
56) Gilt nur fur Ausfuhrung ohne zusétzliche Endlageschalter S5, S6 fiir 24 V AC

Anschlussschemas

P-1766 4; + ;; +

S1 S2 S3 sS4
[

F2 P-1768

E1 Bl

4V0C R

74080600

P ¥R ¥k

E1 St S2 S3 s4

[74080700
{]

, ¥ E mk %o

St s2 S3 sS4 S5

IR F1
S3 S4 S5

!'lkl'"LkI"Lkl'

190232 AR 728

24y
+ IHLASENT
ZwéJvonucﬁ

lppt

o é ﬂ
(11222061 ™ (66[ 86 [eg Bekg [24R26)

} 24y
TEsT! + THLASEN(
N R W AT

Rickfuhr -
potentiometer,
einfach

Positionsriickmelder

Einphasen-
Elektromotor

Kondensator
Positionsregler
Heizwiderstand

Elektromotor-
warmeschutz

Heizwiderstands-
temperaturschalter

Klemmleiste
Dampfungs
widerstand
Kraftschalter "offen”
Kraftschalter
"geschlossen”
Positionsschalter
"offen”
Positionsschalter
"geschlossen”
Zusatzpos.-schalter
“offen”
Zusatzpos.-schalter
“geschlossen”
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Elektroantriebe
ST 2
Regada
Technische Parameter
Typ ST2
Bezeichnung in der Ventiltypenummer EPM
Versorgungsspannung 230 VAC, 3x400 VAC
Frequenz 50/60 Hz
Leistung siehe Spezifikationstabelle
Steuerungsart 3 - Punkt mit Regler 0- 10V, (0) 4 - 20 mA
Nennkraft 16 und 25 kN
Hub 40 und 80 mm
Schutzart IP 65
Maximale Mediumtemperatur bestimmt durch die verwendete Armatur
Zuldssige Umgebungstemperatur -25 bis 55°C
Zulassige Umgebungsfeuchte 5 - 100% mit Kondensation
Gewicht 17 bis 21 kg

Antriebsabmessungen
RV 2xx DN 80 bis 150 (Verbindung D)

s
s
2 278 302
=
9 232 ] 190
@ |
[-:]
3
2
z
=
5
=
A | P
130 ¥

RV 2xx DN 200 bis 300 (Verbindung M)

\

MIN. 210

622

25

278 302

232 9 190

155

MAY.B0
L
H
n

12611

M20 150

-70-



Antriebsspezifikation ST 2

Elektroservomotor ST 2 492, | X| - | X|X|X|X|X]|/[X|X
Normalausfihrung (ohne Regler) 0
i andigkei Rickkopplun Schema Z240a (230 V AC)
rggn g?seg?’%dlgkelt Mit Regler SWiders?e?nd ’ :c:ema gila Egggo\(/)x SC) A
. chema a
Stromrickkopplung o 4 s 72508 (31400 VAG) |
7344 24V DC A
Z1a+Z11a-ohne N 230 VAC 0
Klemmleiste % Z303 +Z12a - ohne N 3x400 VAC "? 2
2 778 gfng hne N g 3x400 \31\\(/:'?‘0 hne N g
] a + Z12a - ohne X " - ohne
Elektroanschluf® 3 344 % 24V DC c
S| Zla+Zt1a-ohneN |3 230 VAC 5
Stecker - g Z348b 24V AC 8
Verbindung 7303 + Z12a - ohne N 3x400 VAC"? 6
Z78a +Z12a-ohne N 3x400 VAC" - ohne N 7
230 VAC 3x400 VAC
19 000 - 25 000 . A
12 000 - 16 000 20 W - 10 mm/min J
19 000 - 25 000 g 19 000 - 25 000 E 20 mm/min B
_ 12000-16000 |§¢ _ 12 000 - 16 000 2 E L
=| 19000-25000 |£& =| 19000-25000 |£ 2 . C
5 12000-16000 | & 5| 12000-16000 |2 % 40 mm/min R
Aé é 60 W Aé 19 000 - 25 000 § § D
| 12000-16000 | o= g = % 60 mm/min® \%
2 12 000-16 000 |2 »n W
12000-16 000 |3 3 80 mm/min® E
12,000 - 16 000 mm/min Y
12 000 - 16 000 100 mm/min® Z
40 mm H
Arbeitshub Max. ohne Riickmeldung®®... 80 mm Mit Rickmeldung 64 mm J
80 mm K
Ohne Riickmeldung A
einfach 1x100Q Z5a B
Widerstand 12Xx2100000£§2 :;
o 6
é doppelt 2 % 2000 O Z6a P
© Ohne Quelle . Z10a S
g Mit Quelle 2 - adrig 4-20mA 1 s 1 7569a Q
:2 | Elektronisch | Ohne Quelle | <« I o 2 Z257a T
£ |- Stom Mit Quelle % 3 - adrig’ 5 0-20mA 3 | 7260a U
g7 Ohne Quelle | 2 o 28 3 Z257a \%
S Mit Q(Selle g | S-adigh | 2 4-20mA L E e W
2 Ohne Quelle - & | z257a Y
= Mit Quelle 3 - adrig” 0-5mA Z260a z
Ohne Quelle - Z10a I
Kapazitat Mit Quelle 3 - adrig 4-20 mA 7269a
J
Ohne Quelle” 2 - adrig Z241a
Mechan. Anschluf Flansch, Anschluflhéhe 110 mm, Spindelgewinde M16x1,5 oder M20x1,5 D
’ Saule, AnschluBhéhe 126 mm, Spindelgewinde M16x1,5 oder M20x1,5 M
A | 2 zusatzsliche Endlagenschalter Z11a, Z12a, Z21a 0/0
Zusatz- E | Heizwiderstand mit Termoschalter 2w Z1a, Z78a, Z41a 02
ausristung | C| Dezentrale Betatigung = § | Z270, Z90a, Z232a 07
D| Heizwiderstand @ S | Z1a, Z78a, Z41a 115
F | 1-Phasen Elektromotor mit ext. Schutz <?®|Z1a 119
G| Einstellung der Ausschaltkraft 2|5

Bemerkungen: 1) Fur die Ausfihrung mit Zusatzendlageschalter ist nicht méglich doppelter Widerstandgeber; 2) Ausfuihrung
mit Umkehrschiitz; 3) Geben Sie die Nennkraft in der Bestellung an. Ohne Angabe wird Maximalkraft eingestellt; 4) Ungeeignet
fur Ausfiihrung mit Regler; 5) Ohne Geber kann der Hub 0 mm bis Maximalwert (80 mm) eingestellt werden; 6) Gilt nur fir die
Ausfiihrung ohne Regler; 7) Nur fir die Ausfuhrung mit Regler mit Stromriickmeldung. In dieser Ausfuihrung wird Ausgangsignal
nicht vom Eingangsignal getrennt.
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AnschluBRschema des Antriebs ST 2
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Ruckfiihrpotentiometer einfach F1
Ruckflihrpotentiometer doppelt F2
Kapazitatsrickmelder X
Momentschalter “offen” N
Momentschalter “geschlossen” (V)
Positionsschalter “offen” H1
Positionsschalter “geschlossen” H2
Zusatzpositionsschalter “offen” H3
Zusatzpositionsschalter “geschlossen” SA1
Elektromotor SA2
Kondensator R
Bremse des Elektromotors R,
Heizwiderstand

Elektromotorwarmeschutz

Temperaturschalter Heizwiderstand

Klemmleiste

Temperaturregler

Eingangs- bzw. Ausgangsstrom-(Spannungs-)signale
Signalisation der Endlage “geoffnet”

Signalisation der Endlage “geschlossen”
Siganlisation der Funktion “dezentrale Betatigung”
Drehschalter mit Schliussel “Fern- 0 - dezentrale-" Betatigung
Drehschalter “6ffnet - stop - schliesst”
Dampfungswiderstand

Lastwiderstand
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Handbetatigung fur Ventile

RV / UV 2x0, 2x2 und 2x4

@K

134

°
M20
@65 \_ M
Handrad fir Ventile DN 15 - 150 Handrad fiir Ventile DN 200 - 400
Abmessungen:
DN  |Bezeichnung H L | oK M D M Bestellnummer
mm | mm | mm | mm mm kg
15
20
25 R16 16 | 247 | 160 | — 5 S900 0231
32 | M10x1
40
50
65 R20 25 | 275 | 195 11 S900 0115
% R28 317 1 280 | — 13 S900 0116
125 40 M16x1,5
P 117
150 339 S900 0
200
——1 R35 350 15
—ggg 80 | 454 150 | M20x1,5 S900 0141
400 100 S900 0235

73-



Maximal zulassiger Arbeitsiuberdruck nach EN 12516-1, bzw. EN 1092-2 [MPa]

Material PN Temperatur [°C ]

RT"| 100 | 120 | 150 | 200 | 250 | 300 | 350 | 375 | 400 | 425 | 450 | 475 | 500
Bronze 42 3135 16 | 1,60 1,60 | 1,60 | 1,14 | --- -—- --- - --- --- - - --- ---
(CuSn5Zn5Pb5-C) --- --- --- - --- - --- - --- --- - --- --- ---
Graugufd EN-JL 1040 16 | 1,60 1,60 | 1,60 | 1,44 | 1,28 | --- === --- --- === --- --- === --=
(EN-GJL-250) - - --- - --- -—- --- - --- --- - - --- ---
FormguRR 16| 1,60 160|160 | 155|147 139|128 |1,12 | --- --- --- --- --- ---
EN-JS 1025 251 250(2,50 |250 243|230 2,18 | 2,00 | 1,75 | -- --- - - --- -
(EN-GJS-400-18-LT) 40 | 4,00 4,00 | 4,00 | 388 | 368|348 |320(280 | — | — | - | — | -
Kohlenstoffstahl 16| 1,56 11,36 | 1,32 1,27 | 1,14 | 1,04 | 0,94 | 0,88 | 0,86 | 0,84 | --- --- --- ---
1.0619 2512441213 207 1198 (1,78 | 162 | 1,47 | 137 | 135 |1,32 | - - - -
(GP240GH) 40 | 3,90 | 3,41 | 3,31 13,17 | 2,84 |260| 235|219 |2,16 | 2,11 - - - -
Chrommolybdanstahl 16| 163163 |161 (158|149 |143|1,33|1,23 1,20 |1,15 | 1,11 | 1,07 | 1,00 | 0,89
1.7357 25| 255|254 | 251248 |2,33|223|208|193/188|1,80 (1,73 |1,67 |1,56 | 1,39
(G17CrMo5-5) 40 | 4,08 | 4,07 | 4,02 | 3,96 | 3,74 | 3,57 | 3,33 | 3,09 | 3,00 | 2,89 | 2,77 | 2,67 | 2,50 | 2,23
Austenit. rostfr. Stahl 16 159|144 {139 /133 125|117 | 1,10| 1,06 | 1,05 | 1,02 |1,02 1,01 1,00 | 0,89
1.4581 251249225 /218 208 | 195|184 172|166 163 160|159 158|156 | 1,39
(GX5CrNiMoNb19-11-2) | 40 | 3,98 | 3,60 | 3,49 | 3,33 | 3,13 | 2,94 | 2,75 | 2,65 | 2,61 | 2,56 | 2,54 | 2,52 | 2,50 | 2,23
Austenit. rostfr. Stahl 16152117 | 1,12 | 1,06 | 0,96 | 0,89 | 0,83 | 0,79 | 0,77 | 0,74 | 0,74 | 0,72 | 0,71 | 0,70
1.4308 2512371184 | 176 /166 | 150 1,40|1,30|1,23 (1,20 | 1,16 1,15 1,13 | 1,11 | 1,09
(GX5CrNi19-10) 40 | 3,79 1294 | 2,82 | 265|241 | 2,24|2,08|197 {191 1,86 | 1,84 | 1,80 | 1,78 | 1,74
" .10°C bis 50°C
Antriebsbezeichnung in der Typennummer:
Elektroantrieb PTN 2.20 ERB Elektroantrieb Rotork IQM 7 EQA
Elektroantrieb PTN 2.32; PTN 2.40 ERC Elektroantrieb Rotork Ex IQM 7 EQB
Elektroantrieb PTN 6 ERD Elektroantrieb Schiebel AB3 EZA
Elektroantrieb PTN 7 ENG Elektroantrieb Schiebel exAB3 EZB
Elektroantrieb 660 MIDI ENB Elektroantrieb Schiebel rAB3 EZC
Elektroantrieb Zepadyn 670 ENC Elektroantrieb Schiebel exrAB3 EZD
Elektroantrieb Zepadyn 671 EPD Elektroantrieb Schiebel AB5 EZE
Elektroantrieb Modact MTR EPD Elektroantrieb Schiebel exAB5 EZF
Elektroantrieb ST 0 EPK Elektroantrieb Schiebel rAB5 EZG
Elektroantrieb ST 0.1 EPL Elektroantrieb Schiebel exrAB5 EZH
Elektroantrieb Isomact ST 1 Ex EPJ Elektroantrieb Schiebel rAB8 EZK
Elektroantrieb Isomact ST 2 EPM Elektroantrieb Schiebel exrAB8 EZL
Elektroantrieb Modact MTN Control, MTP Control EYA Elektroantrieb EMG Drehmo D 30 EDA
Elektroantrieb Modact MTN, MTP EYB Elektroantrieb EMG Drehmo D R 30 EDB
Elektroantrieb Modact MTNED, MTPED EAA Elektroantrieb EMG Drehmo DMI 30 EDC
Elektroantrieb Auma SA 07.1 EAA Elektroantrieb EMG Drehmo DMI R 30 EDD
Elektroantrieb Auma SA Ex 07.1 EAB Elektroantrieb EMG Drehmo D R 30 Ex EDI
Elektroantrieb Auma SAR 07.1 EAC Elektroantrieb EMG Drehmo DMI R 30 Ex EDK
Elektroantrieb Auma SAR Ex 07.1 EAD Handrad fir DN 15 - 40 R16
Elektroantrieb Auma SA 07.5 EAE Handrad fir DN 50 - 65 R20
Elektroantrieb Auma SA Ex 07.5 EAF Handrad fiir DN 80 - 100 R28
Elektroantrieb Auma SAR 07.5 EAG Handrad fir DN 125 - 400 R35
Elektroantrieb Auma SAR Ex 07.5 EAH
Elektroantrieb Auma SA 10.1 EAI
Elektroantrieb Auma SAR 10.1 EAJ
Elektroantrieb Auma SAR Ex 10.1 EAK
Elektroantrieb Auma SA Ex 10.1 EAL
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